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Winkelgreifer
180° Serie mit
Federunterstiu

N
B

¢ 180° Winkelgreifer
Durch die vollstandige Backendffnung
(180°) kann das Bauteil direkt zuge-
flihrt werden. Eine Freigabebewegung
durch den Roboter oder Stellantrieb
wird vermieden.

¢ Vielseitige Befestigung
DIRECTCONNECT Montagelochbild
auf der Riickseite des Greifers
(GroBe 12-25), Standard-Montage
Kopfseitig

¢ Ausfallsicherer Betrieb:
Die Kraft der inneren Feder erhalt die
Greifkraft auch bei Druckausfall.

e Kompakter Greifer:
Dieser Greifer wurde fiir den Einsatz
in platzbeschréankter Umgebung
entworfen.

Wl

* Mehrzweckgreifer:
Mit einem breiten Angebot an
Zubehdorteilen (einstellbarer Anschlag,
Magnetfeld- oder induktive Sensoren)
kann dieser Greifer in vielen Anwen-
dungen eingesetzt werden.

¢ Extreme Umgehungsbedingungen:
Ein gekapseltes Gehause verhindert
das Eindringen von Spénen und
anderen Partikeln in die innere
Mechanik.
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Installation: Technische Daten:

Greifer konnen in jeder Lage montiert und hetrieben werden

DIRECTCONNECT-MONTAGE
Lochbild: Greifer wird iiber 2 Pass-
stifte ausgerichtet und mittels
4 Schrauben befestigt.

Greifer wird von oben mit
2 Passstiften fixiert und mit
2 Schrauben befestigt.
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Die Finger werden iiber den
Backen zentriert, mit 1 Passstift
fixiert und mit 2 Schrauben
befestigt.

DIRECT

Pneumatik

Betriebsdruckbereich

Zylinderart

Greifer wird an der Seite mit Betatigungsventil
2 Passstiften fixiert und mit -
2 Schrauben befestigt. Luftqualitét
Luftfilter
Luftélung
Luftfeuchtigkeit

Wartungt
Greifer ist bei Lebensdauer
Uberkopf-

montage und
‘ -betrieb vor
|

fallendem Ab-

fall geschiitzt.

Greifer kann mit Luftverteiler-
anschliissen auf der Ober-
seite betrieben werden.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

Dynamische Dichtung

Normale Anwendung
Mit vorbeug. Wartung
Reparatur im Feld mdglich
Dichtungssatze verfiighar

* Olung verlangert die Lebensdauer erheblich
1 Siehe Wartungsabschnitt

us Metrisch
40-100 psi 3-7 bar
Doppelt wirkend mit

Federunterstiitzung oder einfach
wirkend mit Federriickholung
Interne Schmierung, Buna-N
4/2-Wege

mind. 40 p
nicht erforderlich*
Gering (trocken)

Betriehstemperaturbereich
Buna-N Dichtung (Standard) -30°~180° F
Viton®-Dichtung (optional)

-35°~80° C

-20°~300°F  -30°~150° C

5 Millionen Zyklen
> 10 Millionen Zyklen*
Ja
Ja



Technische Merkmale

Befestigung der
Greifer
Der Greifer kann von der
Seite oder von unten
befestigt werden

Viton®-Dichtungen
Optional fiir Hochtemperatur-
anwendungen

Qualitatshauteile
Bauteile aus Aluminium-
legierung, harteloxiert mit
Teflon-Impréagnierung. Die
Hauptkomponenten des
Greifers sind aus
vergiitetem Stahl.

Befestigungssatz

fiir induktive

Sensoren /
Zubehdr (SD) fiir die Erfas;,

sung der Backenposition.
Beinhaltet 2 Halter fiir
rohrenférmige Sensoren )
und 2 einstellbare Schalt-
fahnen.

Befestigungssatz fiir
Magnetfeldsensoren
Der Greifer ist serienmaBig mit
Einschiiben fiir zwei Magnetfeldsen-
soren ausgestattet (zur Erfassung

Einstellbarer Anschlag
Zubehdr (BR) fiir die Einstellung des
Backen-Offnungswinkels zwischen

0° und 180°

Kapselung und
Abdeckung
Das Greifergehause ist
gegen das Eindringen von
Spénen und anderen
Partikeln in die innere
Mechanik geschiitzt.

DIRECT:

Montageraster
DIRECTCONNECT™.-
Montageraster auf der
Gehduseriickseite
(BaugrdBe 12-25)

Ausfalisicherheit
durch Feder
Die Kraft der inneren Feder
erhélt die Greifkraft auch bei
Druckausfall

Mehrere
Luftanschliisse
Verteiler-Luftan-
schliisse seitlich oder
auf der Oberseite
(fiir die oberen An-
schilisse ist ein
0-Ring erforderlich).

Funktionsprinzip

der Backenposition).
Fiihrungsstift

.r.d

Greiferbacke A

Kolbenstange———

Gehduse ——

Lufteintritt

Kapselun
g P 9

Nut fiir Fiihrungsstift

Drehzapfen
Abdeckung

Sicherheitsfeder
Kolben

Magnet

Lufteintritt

Luftaustritt

e Ein doppelt wirkender Kolben mit einem Ringmagnet fiir die Magnetfelderfassung
ist mit einer Kolbenstange verbunden, an deren gabelformigem Ende zwei

Fiihrungsstifte befestigt sind.

e Die Drehung der Backen ist mit der Baugruppe Flihrungsstift/Backe synchronisiert.

 Beim Gleiten in ihrer Nut wandeln die Fiihrungsstifte die vertikale Bewegung
des Kolbens in eine entgegen gesetzte synchrone Drehbewegung der

beiden Backen um.

* Jede der Backen weist zwischen der gedffneten 90° Position und der 0°
Greifposition einen nutzbaren Drehhubwinkel von 90° auf, zuziiglich eines Uberhubs
fiir das Greifen vor Erreichen der vollstandigen Greifposition von etwa 1,5°. Die
Backen miissen fiir eine Greifposition von 0° (parallele Backen) ausgelegt werden.

e Die Sicherheitsfeder ermdglicht es, dass der Greifer ein Teil auch bei Ausfall der
Luftversorgung festhélt, oder den Greifer im einfach wirkenden Modus

einzusetzen.

Modell: DCT-RE-Winkelgreifer

= - Modell: DCT-12M-RE
Grone 12M Hub: 90° pro Finger
Greifkraft: 9lbs 40N

‘I‘I'i Gewicht:  0.26lbs  0.12Kg
n Siehe 2.46

Seite

Modell: DCT-RE-Winkelgreifer
s - Modell: DCT-16M-RE
Grone 16M Hub: 90° pro Finger

Greifkraft: 19 Ibs

87N
‘W Gewicht:  0.441bs  0.20Kg

| Siehe
:] 2.47

Seite

Modell: DCT-RE-Winkelgreifer
i - Modell: DCT-20M-RE
Grone zom Hub: 90° pro Finger

Greifkraft: 32 lbs 141N
Gewicht: 0.731bs  0.33Kg

:] o 2.48

Modell: DCT-RE-Winkelgreifer
N - Modell: DCT-25M-RE
GrOBe 25 Hub: 90° pro Finger

Greifkraft: 45 Ibs 199N
Gewicht: 1.261bs  0.57 Kg

:1 o 2.49

Modell: CT-RE-Winkelgreifer
GroBe -320 foer: - groown

Greifkraft: 79 Ibs 353N
Gewicht: 1.831bs 0.83 Kg

o 2.90

Modell: CT-RE-Winkelgreifer
= - Modell: CT-40M-RE
Grone 40M Hl?b:e 90° pro Finger

Greifkraft:  133Ibs 592N
Gewicht: 3.06Ibs  1.39Kg

o 2.91

Modell: CT-RE-Winkelgreifer
o - Modell: CT-50M-RE
GrOBe 50M Hl?b:e 90° pro Finger

Greifkraft:  2011bs 893 m
Gewicht: 4.871bs 2.21Kg

3 2.92

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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180°WINKELGREIFER
DCT-12M-RE a—

[18] [e.0]
0.71 0.236 [696]
[10] -0.0002 36.5
Backen 0.39 0.2362 -0.0005 E 437]
in Greif-
— o - 2 x[M3] Durchgangsbohrung
Kapselung pos.ltlon %ng > /\
I bei 0° - cla 90° 90°
[25] TP~ [$2.5E7] Durchgangsbohrung
A ,ﬂ—‘ 0.98 J—,—, S [E / i
| |
w n4x M3 x 7 TIEFE] # ‘ #—L # #
— N
E 2x "3H7><GTIEFE\¢7 I |
_2x[@3H7 x 6 TIEFE]
» NV [s0]
17T} T ‘ &= 3.15 [72.00] ‘
(-5 [95] \Y Va 2.8346
0 0375 @ o | ¥ [e4] | I
= Y D -O- [35.00] 2.52
] | I} 1.3780 ‘ [s15]
= _2x[$2.5HT x 4.5 TIEFE)] | ! O i 2028
| [14.50] |
2 x[M3 x 7 TIEFE 0.5709 [165] I
—2x[M3 x 7 TIEFE] N ‘ i ‘ 0.650
.46 b ! |
| [12.50] N |
0.4921 < [8]
| ' | 031 Wil
¢ Seitlicher ¢ Seitlicher 2 Nuten zum ‘
[19.05] Luftanschluss Luftanschluss Anbringen v.
_f‘ ® 07500 [M5x6 TIEFE] [9] [M56 TIEFE] MR-Sensoren
SCHLIESSEN = 0.35 OFFNEN
[24 50] — Luftanschluss
\ 0.9646 a. d. Oberseite
[M3x5,5 Tiefe]
Al o Y — - OFFNEN 2310 Q
Wir liefern unsere Greifer mit offenen (Lieferzustand :
seitlichen Luftanschliissen und verschlossen®)
Technische Daten DCT-12M-RE verschlossenen Anschliissen auf —_ [24.50]
. . . der Oberseite. Bei Benutzung der 0.9646
Nom. Greifkraft F bei 7 bar / 100 psi obenliegenden Luftanschlisse 2 x M3 x 7 TIEFE]
L=254mm[1“1bei0 .................. 91bs. 40N Verteiler wie i 2x[92.5H9 x 4.5 TIEFE] I
Offnungswinkel 90° pro Finger TRY] s X 0% .
GEWICHE oo 0.26 Ibs. 0.12Kg \ T » T
Betriebsdruckbereich ..................... 60-100 psi 4-7 Bar T ? /
. : 20, [o] 7\ 14.50
Zylinderbohrungsdurchmesser ............. 0.472in. 12mm %7; .35 K € [0_5709]
Hubvolumen ......................o.t 0.117 in3 1.92 cm? ] p l
Betriebstemperaturbereich D v <
Standard-Dichtungen ................... -30°~180° F -35°~80°C Luftanschluss a. d. Obersalte
_ Viton®-Dichtungen (Standard-Ausstattung) .. -20°~300° F -30°~150° C [M3x5,5 Tiefe]
Offnungs-/SchlieBzeit .................... 0.08/0.05 sec. SCHLIESSEN [ee]
Absolute Genauigkeit ..................... +0.0028 in. +0.07 mm (Lieferzustand ,verschiossen) ’
Wiederholgenauigkeit . . ................... +0.002 in. +0.05 mm
Erforderliches Betatigungsventil fiir ANSICHT: A-A
einfachwirkenden Betrieb ................. 3/2-Wegeventil
Erforderliches Betatigungsventil fiir
doppeltwirkenden Betrieb ................. 4/2-Wegeventil
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBE"’ GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN ANMERKUNG: Die Backen sind fiir eine Greifposition von 0° (parallele Backen) auszulegen.
Vs 3 Die SchlieBung der Backen erfolgt nach einer Bewegung um 1.5° liber die Parallelstellung
(E J;L Q} @ USA llnch] Metrisch [mm] hinaus. Um die bei Erreichen der Endlagen der Offnungs- und SchlieBhiibe erfolgenden StdBe
Abmessungen 1S0-Methode Gewindesteigung 0.00 = +.01 [0.] = [+.25] s0 gering mdglich zu halten, wird dringend empfohlen, Backen mit mdglichst geringer Eigen-
symmetrisch zur metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13] masse bzw. Tragheit (d.h. so leicht u. kurz wie mdglich) einzusetzen. Es wird nachdriicklich
Mittellinie Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013] empfohlen, die Drehgeschwindigkeit durch den Einsatz von Drosselventilen zu reduzieren.

Belaslllngsd Bestellbeispiel: (Zubehr bitte separat bestellen)

GREIFKRAFT PRO FINGER (Backen in 0°-Stellung)

H N Ibs.
20 57 WARNUNG:
DIE MAX. EFFEKTIVE
16 4 FINGERLANGE DARF NICHT ANMERKUNG: DcT = 1 2M B RE -
o UBERSCHRITTEN WERDEN! DCT-12-RE kann als
™ 1:1-Ersatz fiir CT-12-RE
E 12 3 eingesetzt werden.
g -
g 8 2 ==
% ——’ SENSOREN UND ZUBEHOR BEST.-NR.  STUCK/EINHEIT
41 iy Magnetfeld-Sensor (PNP), kurzes Geh&use, mit Schnelltrennstecker* OHSP-017 1 oder 2
Magnetfeld-Sensor (NPN), kurzes Gehause, mit Schnelltrennstecker* OHSN-017 1 oder 2
00 : e A e \3 . Kabel mit Schnelltrennstecker , Quick Disconnect” (2 m)* CABL-010 1 oder 2
. d A n. f - 0 " *
25 35 50 64 76mm Kabel mit Schnelltrennstecker ,,Quick Disconnect” (5 m) CABL-013 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE ,L“ (VON DER DREHACHSE GEMESSEN) PNEUMATIKZUBEHOR
Einstellbares Drosselventil M5 mit Kriimmer — AD=6mm, Einsteckverb. (metrisch) VLVF-008 1 oder 2
Reparatursatz fiir Buna-N-Dichtungen SLKT-159 1
Reparatursatz fiir Viton®-Dichtungen SLKT-159V 1
MONTAGEZUBEHOR
einstellbare Hubbegrenzung (1 Kapselung + 1 Anschlag) KP-DCT12-BR 1
*Sensor u. Kabel bitte getrennt bestellen
S L 0.31[8]
T‘Ti M4 —0.20 [5]
. . Statisch Dynamisch —[ @J;i
m Zuldssige Belastungen® s metrisch  US metrisch ‘
Max. Zugbeanspruchung T 11 Ibs. 47N 21bs. 94N 3 \ @ | 0.59 [15]
Max. Druckbelastung G 11 Ibs. 47N 2lbs. 94N + |+ R
Max. Moment My 10in.-lbs.  1.1Nm  3in-lbs. 0.3Nm + ‘
- Max. Moment My 10in-lbs.  11Nm  3in-lbs. 0.3Nm i \_ EINSTELLBARE )
Max. Moment My 10in-lbs. 1ANm  3in-lbs. 0.3Nm ‘ HUEESEREAINE LR
'Die obigen Belastungen verstehen sich pro Backensatz und als nicht simultan. '

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



180°WINKELGREIFER
DCT-16M-RE

ATovER) comrany
[20] [8.0]
0.79 0.315 18g6]
[10] -0.0002 [405]
Backen 0.39 0.3150 -0.0006 1.594
in Greif-
Kapseling position 0[20% w 2 x [M3] Durchgangsbohrung goa/"\goo
bei 0° 16
[26.5] A @2.5E7] Durchgangsbohrung
b ohy 1.043 i E L
0 I
nzxx M3 x 7 TIEFE] 7# ‘ #7 i @
|
] d
2 x[ B3H7 x 6 TIEFE [87] ‘ é
x xv . X & 3.43 [79.00] ggsjs
[95] ¢ L3I 4 802 [ ‘ Or | ! [19-
0.375 ! %%m n : A ‘ [56.5]
g o ‘ [18.00] ¥ 2.224
_2x[B3HO X 5.5 TIEFE G f g ‘
! ' I 38.5
,O [205] 1.516 ‘
2 x [M4 x 9 TIEFE] o 4*00] 0.807 ‘
: 0.5512 [ |
l i | (5] JEE
¢ [35.00] Seitlicher € T& ¢ 2 Nuten zum
1 3‘780 Luftanschluss Seitlicher Anbringen v.
%3?050] _ 13780 | [M5x6 TIEFE] %1 gg Luftansehluss 4x[M3 x 5.5 TIEFE] MR-Sensoren
SCHLIESSEN -
M Seren d
- o
Al T p
Luftanschluss
. Wir liefern unsere Greifer mit offenen N [36]
Technische Daten DCT-16M-RE seitlichen Luftanschliissen und a"\/g' 2???9 o 142 ——
Nom. Greifkraft F bei 7 bar / 100 psi verschlossenen Anschliissen auf [ gFléNEllle el
_ P f der Oberseite. Bei Benutzung der . 29.00
_.|. =254 r_nm [1 ] beil ... 19 Ibs. ) 87N obenliegenden Luftanschliisse (Llefel;ﬁustami [ [1.1417j J—
Offnungswinkel ......................... 90° pro Finger Verteiler wie dargestellt abdichten »verschlossen®)
Gewicht ....... B PR 0441bs. 0.20 Kg wamscnisse st | 2 x [@3HO x 5.5 TIEFE] [01 1.55; 2 x [M4 x 9 TIEFE]
Betriebsdruckbereich . .................... 60-100 psi 4-7 Bar der Oberseite D495
Zylinderbohrungsdurchmesser ............. 0.630 in. 16 mm ? ! fj
Hubvolumen .............cooevieeaa.... 0.251 in? 4.12cm3 v S/ f
Betriebstemperaturbereich [2s] [10] ,,,,( @ © ¢ [1eoo]
Standard-Dichtungen ................... -30°~180° F -35°~80° C 0.98 0-;’59 ® © 0.7087
 Viton®-Dichtungen (Standard-Ausstattung) . -20°~300° F -30°~150°C o NP4
Offnungs-/SchiieBzeit 015/0.12 sec. o
Absolute Genauigkeit +0.0028 in. +0.07 mm Luftanschluss a. d. Oberseite ¢
Wiederholgenauigkeit +0.002 in. +0.05 mm [M3x5,5 Tiefe] [9]
Erforderliches Betétigungsventil filr ] (Liefemstsac:;'fvsesrfs"‘chlossen“) =035
einfachwirkenden Betrieb ................. 3/2-Wegeventil u
" e o ANSICHT: A-A
Erforderliches Betétigungsventil fiir
doppeltwirkenden Betrieb ................. 4/2-Wegeventil
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBE"’ GELTEN DIE UNTEN AUFGEFﬁHRTE" TOLERANZEN ANMERKUNG: Die Backen sind fiir eine Greifposition von 0° (parallele Backen) auszulegen.
Vs 3 Die SchlieBung der Backen erfolgt nach einer Bewegung um 1.5° liber die Parallelstellung
(E J;L Q} @ USA [Inch] Metrisch [mm] hinaus. Um die bei Erreichen der Endlagen der Offnungs- und SchlieBhiibe erfolgenden StdBe
Abmessungen 1SO-Methode Gewindesteigung 0.00 = +.01 [0.] = [.25] S0 gering mdglich zu halten, wird dringend empfohlen, Backen mit moglichst geringer Eigen-
symmetrisch zur metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13] masse bzw. Tragheit (d.h. so leicht u. kurz wie mdglich) einzusetzen. Es wird nachdriicklich
Mittellinie Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013] empfohlen, die Drehgeschwindigkeit durch den Einsatz von Drosselventilen zu reduzieren.

Ibs GREIFKRAFT PRO FINGER (Backen in 0°-Stellung)

N
50 114 WARNUNG:
DIE MAX. EFFEKTIVE
40 9 FINGERLANGE DARF NICHT
o UBERSCHRITTEN WERDEN!
=
' 3
0 7
z N
=
-
g 20 4PN \\\
E 0 2 —~—"
[~ PSI [0 bar .
0o 1 —
1 15 2.0 25 3in.
25 35 50 64 76mm

EFFEKTIVE FINGERLANGE ,L“ (VON DER DREHACHSE GEMESSEN)

Y
~— ¥ Mx
. Statisch Dynamisch
Zuldssige Belastungen® s metrisch  US metrisch
Max. Zugbeanspruchung T 20 Ibs. 90N 41bs. 18N
Max. Druckbelastung G 20 Ibs. 90N 4 |bs. 18N
Max. Moment My 26in-lbs. 29Nm  6in.-lbs. 0.7 Nm
Max. Moment My 26in-lbs. 29Nm  6in-lbs. 0.7 Nm
Max. Moment My 26in-lbs. 29Nm  6in-lbs. 0.7Nm

'Die obigen Belastungen verstehen sich pro Backensatz und als nicht simultan.

Bestellheispie

n (Zubehor bitte separat bestellen)

DCT-16M - RE

ANMERKUNG: . " A

DCT-16-RE kann als

1:1-Ersatz fiir CT-16-RE

eingesetzt werden.

SENSOREN UND ZUBEHOR BEST-NR.  STUCK/EINHEIT
Magnetfeld-Sensor (PNP), kurzes Geh&use, mit Schnelltrennstecker* OHSP-017 1 oder 2
Magnetfeld-Sensor (NPN), kurzes Gehause, mit Schnelltrennstecker* OHSN-017 1 oder 2
Halterung fiir 2 induktive Sensoren SDCT-16-20 1
Induktiver Sensor (PNP) , @=4mm, mit Schnelltrennstecker* 0ISP-014 1 oder 2
Induktiver Sensor (NPN), @=4mm, mit Schnelltrennstecker* OISN-014 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennstecker , Quick Disconnect* (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennstecker ,,Quick Disconnect* (5 m)* CABL-013 1 oder 2

PNEUMATIKZUBEHOR
Einstellbares Drosselventil M5 mit Kriimmer — AD=6mm, Einsteckverb. (metrisch) VLVF-008 1 oder 2
Reparatursatz fiir Buna-N-Dichtungen SLKT-160 1
Reparatursatz fiir Viton®-Dichtungen SLKT-160V 1

MONTAGEZUBEHGR
einstellbare Hubbegrenzung (1 Kapselung + 1 Anschlag)
*Sensor u. Kabel bitte getrennt bestellen

KP-DCT16-BR 1

~+—0.39 [10
Y [—10.24 ) INDUKTIVE SENSOREN UND
(il MONTAGE-INSTALLATIONSSATZ (SD)
|
H r 0.31[8] —[ ‘ 0.16 [4]
i ST
T
| 2.38 [60.5]
- ‘ 9 [ 0.79 [20] 0.59 [15] @ f
+ 1\ MAX. T
+ |l
I EINSTELLBARE
‘ HUBBEGRENZUNG
#BR"
KR 1.40[35.5]

Sensor

0.24[6]
©0.16 4]

0.46 [11.7]

0.48 [12.3]~
0.22[5.5]

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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180°WINKELGREIFER
DCT-20M-RE

ATovER) comrany
[22] [10.0] [10g6]
0.87 0.394 [12] 00002 [495]
Backen 0.47 0.3937 -0.0006 1.949
in Greif- [2.6] Ll 2 x [M4] Durchgangsbohrung
Kapselung poslition [ _ 0102 | 909/\90=
bei 0 [35] & ;: @ 3E7] Durchgangsbohrung
Nam| 1.30 e 1 o
| ‘ |
o I | o ﬁ A
A |
104,
2 x[ P 4H9 x 8 TIEFE] ‘ [4.09] [94.00] ‘ g 93;5 ) #
3.7008 y 4 i
[g 5] 4 | %’% ~ . gss; | ‘ eos]
)| ) y ) .2 66.5
e e 1T pa SRR . ]|
2 x [@3H7 x 6 TIEFE | I [25] [47] i
D £ l .05 1.85
2x M5x11TIEFE/ ? ‘
[20.00]
i 0.73740 i (% I
sl
! ; T [¢]
Seitlicher
€ [39.00] Luftanschluss d‘ " 9'31 &- ir:\‘bur}r?neznuvm
[19.05],] 15354 [M5x6 TIEFE] 11] Seitiicher VIR Sensoren
0.7500 SCHLIESSEN 1.0.43 | If%i?%@;ﬁ 4 x[M3 x 5.5 TIEFE]
[33.50] OFFNEN L [22]
1.3189 0.87
At o Y
Luftanschluss 2482]
- Wir liefern unsere Greifer mit offenen d. Ob it .65
Technische Daten DCT-20M-RE seitlichen Luftanschltissen und c?Msxs seﬁeefleT
Nom. Greifkraft F bei 7 bar / 100 psi verschlossenen Anschliissen auf OFFNEN [13;5;19
- G i der Oberseite. Bei Benutzung der Lief tand -
L=32mm[1.25]bei0 ................. 32Jbs. . 141N ebenliogenden Luftansahiiase gl :s iﬁzss:ef;) [ia8]
Offnungswinkel ......................... 90° pro Finger Verteiler wie dargestellt abdichten 0,551 2 % [M5 x 11 TIEFE]
Gewicht ... 0.73 Ibs. 0.33Kg anseniisse 2 X [$4HO x 8 TIEF! =
Betriebsdruckbereich ... ... ... 60-100 psi 47 Bar N R !
Zylinderbohrungsdurchmesser ............. 0.787 in. 20 mm f N q
HUDVOIUMEN . . ... ... 0.483 in? 7.92 cm 1 b ) f
Betriebstemperaturbereich 23109 %1‘1; ——( @ = G [02;;15605]
Standard-Dichtungen ................... -30°~180° F -35°~80° C ! T 5 ’
. Viiton®-Dichtungen (Standard-Ausstattung) . -20°~300° F -30°~150° C Tap' \,\\j‘; Z
Offnungs-/SchlieBzeit .................... 0.20/0.14 sec. - >
Absolute Genauigkeit ..................... +0.003 in. +0.08 mm L“"B”S[C,\:'é‘xsg gT‘?-eg]be'SS"e 2
Wiederholgenauigkeit . . . .................. +0.002 in. +0.05 mm SCHLIESSEN [10]
Erforderliches Betétigungsventil flir (Lieferzustand ,verschlossen®) 039

einfachwirkenden Betrieb
Erforderliches Betétigungsventil fir
doppeltwirkenden Betrieb

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ B O

3/2-Wegeventil
4/2-Wegeventil

@

Abmessungen 1SO-Methode Gewindesteigung
symmetrisch zur metrische
Mittellinie Gewinde

USA [Inch]  Metrisch [mm]
0.00 = .01 [0.] = [+.25]
0.000 = =.005 [0.0] = [+.13]
0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

ANMERKUNG: Die Backen sind fiir eine Greifposition von 0° (parallele Backen) auszulegen.
Die SchlieBung der Backen erfolgt nach einer Bewegung um 1.5° liber die Parallelstellung
hinaus. Um die bei Erreichen der Endlagen der Offnungs- und SchlieBhiibe erfolgenden StoBe
0 gering maglich zu halten, wird dringend empfohlen, Backen mit méglichst geringer Eigen-
masse bzw. Tragheit (d.h. so leicht u. kurz wie moglich) einzusetzen. Es wird nachdriicklich
empfohlen, die Drehgeschwindigkeit durch den Einsatz von Drosselventilen zu reduzieren.

Belastungsdaten

GREIFKRAFT PRO FINGER (Backen in 0°-Stellung)

BestenbEispiEI: (Zubehr bitte separat bestellen)

ANMERKUNG:

DCT

20M |- RE

DCT-20-RE kann als

Ibs.
70 16+ WARNUNG:
= e N\ DIE MAX. EFFEKTIVE
FINGERLANGE DARF NICHT
[ \Vo UBERSCHRITTEN WERDEN!
™ N
o \wps,
£ 4 9 o -
P Z,
g 0 7 40;/[4.7;, :\
g 20 4 9nPs:[27ba' ~—
= [1.3 b —
i \\ar] r——
10 2 0PSOy =
0 o - 1
1.25 1.75 225 2.75 3.25in.
32 a4 57 70 83mm

EFFEKTIVE FINGERLANGE ,L“ (VON DER DREHACHSE GEMESSEN)

~ ¥ Mx

. e Statisch Dynamisch
Zulassige Belastungen® s metrisch  US metrisch
Max. Zugbeanspruchung T 34 Ibs. 150 N 7 Ibs. 30N
Max. Druckbelastung G 34 Ibs. 150 N 7 Ibs. 30N
Max. Moment My 53in.-lbs.  6Nm  13in.-lbs. 1.5Nm
Max. Moment My 53in-lbs.  6Nm  13in-lbs. 1.5Nm
Max. Moment My 53 in.-Ibs. 6Nm 13in.-lbs. 1.5Nm

Die obigen Belastungen verstehen sich pro Backensatz und als nicht simultan.

1:1-Ersatz fiir CT-20-RE

eingesetzt werden.

SENSOREN UND ZUBEHOR"* BEST.-NR.  STUCK/EINHEIT
Magnetfeld-Sensor (PNP), kurzes Gehduse, mit Schnelltrennstecker* OHSP-017 1 oder 2
Magnetfeld-Sensor (NPN), kurzes Gehause, mit Schnelltrennstecker* OHSN-017 1 oder 2
Halterung fiir 2 induktive Sensoren SDCT-16-20 1
Induktiver Sensor (PNP), 4mm, mit Schnelltrennung 0ISP-014 1 oder 2
Induktiver Sensor (NPN), 4mm, mit Schnelltrennung OISN-014 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennstecker ,,Quick Disconnect (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennstecker ,,Quick Disconnect” (5 m)* CABL-013 1 oder 2

PNEUMATIKZUBEHOR
Einstellbares Drosselventil M5 mit Krimmer — AD=6mm, Einsteckverb. (metrisch) VLVF-008 1 oder 2
Reparatursatz fiir Buna-N-Dichtungen SLKT-161 1
Reparatursatz fiir Viton®-Dichtungen SLKT-161V 1

MONTAGEZUBEHOR
einstellbare Hubbegrenzung (1 Kapselung + 1 Anschlag)
*Sensor u. Kabel bitte getrennt bestellen

KP-DCT20-BR 1

0,47 [12]
W ve 0318 INDUKTIVE SENSOREN UND
(i MONTAGE-INSTALLATIONSSATZ (SD)
i
—l [ 031 8] —l ‘ 0.14 [3.5]
il £
! LI A 279 [71]
% ‘ 9 | 0.98 [25] 0sol1sq @
+ )]\ MAX. - ‘
+ ] e
i EINSTELLBARE
‘ | HUBBEGRENZUNG ‘
,BR* !
.
1.73 [44] !
0.2416] 0.48 [12.3] +— Zeg el
046 [11.7] 0.48 [8] - :

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



180°WINKELGREIFER
DCT-25M-RE

ATovER) comrany
[26] [12]
[12g6] 59
102 047 [15] " oone 232]
Backen 0.59 . 0.4724 -0.0007
in Greif-
" [3.3] P / \
Kapselung posmon 0.130 90° 90°
bei 0° d [P4ET]
[395] D $0.1575 Gleitsitz
h 1.655 -
! i "
o | © oo u
e | e [75] ! &
n 4 x [M5 x_11 TIEFE] [127] _ 02905 & (7]
5.00 [114.50] w
17% Q ’ 4.5079 | -0 =|
[194] ~| | I '5
0750 € [102] a
1 P ‘ o 4.02 [82]
) D 3.23
2 x [H5HT x 10 TIEFE] ‘ C160] | ? [e05] ‘
51.00 08.5 2.382
‘ 2.0079 ‘ [1.12; ‘ 2'49
I
| -a
[i0]
1 ! {\ 039 2 ! s
¢ ¢ / ¢ 2 Nufen zum
Anbringen v.
2323005 [“QSSSJS'SE:NEJ [11] [M5x6 TIEFE] 4 x [M3 x 7 TIEFE] MR-Sensoren J\
: 0.43 OFFNEN
(STIFFTE) [26.5] |
AL i 1043 |
. [@5H] [50]
Technische Daten DCT-25M-RE Wir liefern unsere Greifer mit offenen 2 x $0.1969 Gleitsit: 1.97
Nom. Greifkraft F bei 7 bar / 100 pSi seitlichen Luftanschlissen und _ x0.39 [10] TIEFE [40 00]
« ; verschlossenen Anschliissen auf . .|
_.|- =44 m[n [1.75Tbei0 ................. 45 Ibs. . 199N der Oberseite. Bei Benutzung der [Mg);?NEﬁfe] 1.5748
Offnungswinkel 90° pro Finger obenliegenden Luftanschliisse (Lisferzustand [17.5]
ge;NlCQtd . kb e h ______________________ éozﬁ (l)%s ) 2577BKg Verteiler wie dargestellt abdichten rechiossen®] 0.689 2 % [M6 x 13 TIEFE]
etriepsdruckoereicn . ... - psi -/ Bar Luftanschisse auf /
Zylinderbohrungsdurchmesser ............. 0.984 in. 25mm ceromee 5 v
Hubvolumen ..................coiiuitt. 0.909 in? 149 cm? T O
Betriebstemperaturbereich 1 [ \&
Standard-Dichtungen ................... 30°-180°F  -35°~80°C L] LT @ § e Lol
. Viton®-Dichtungen (Standard-Ausstattung) . -20°~300° F -30°~150° C ’ : )
Offnungs-/SchlieBzeit 0.25/0.19 sec. & S . \
Absolute Genauigkeit +0.003 in. +0.08 mm 1
Wiederholgenauigkeit +0.002 in. +0.05 mm [mﬁs;s‘eefﬁ] €
: At A [12]
Erforderliches Betatigungsventil fiir ) (Lieferzustand ,verschiossen®) 547
einfachwirkenden Betrieb ................. 3/2-Wegeventil
Erforderliches Betétigungsventil fiir ANSICHT: A-A
doppeltwirkenden Betrieb ................. 4/2-Wegeventil
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBE"’ GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN ANMERKUNG: Die Backen sind fiir eine Greifposition von 0° (parallele Backen) auszulegen.
Vs 3 Die SchlieBung der Backen erfolgt nach einer Bewegung um 1.5° liber die Parallelstellung
(E J;L Q} @ USA llnch] Metrisch [mm] hinaus. Um die bei Erreichen der Endlagen der Offnungs- und SchlieBhiibe erfolgenden StdBe
Abmessungen 1S0-Methode Gewindesteigung 0.00 = =.01 [0.] = [+.25] s0 gering mdglich zu halten, wird dringend empfohlen, Backen mit mdglichst geringer Eigen-
symmetrisch zur metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13] masse bzw. Tragheit (d.h. so leicht u. kurz wie mdglich) einzusetzen. Es wird nachdriicklich
Mittellinie Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013] empfohlen, die Drehgeschwindigkeit durch den Einsatz von Drosselventilen zu reduzieren.

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

b
1008225 WARNUNG:
\ DIE MAX. EFFEKTIVE
30 18 FINGERLANGE DARF NICHT
o N UBERSCHRITTEN WERDEN!
1
e 60 13-\
= \\
g a0 91T i
% SN Y
o ‘smvm L
) — ‘
175 225 275 375 425 475in.

3.25
44 57 70 81 95 108  121mm
EFFEKTIVE FINGERLANGE ,L“ (VON DER DREHACHSE GEMESSEN)

Statisch Dynamisch
Zulassige Belastungen' (s metrisch  US mmetrisch
Max. Zugbeanspruchung T 46 Ibs. 205N 91bs. 41N
Max. Druckbelastung G 46 Ibs. 205N 9 Ibs. 4N
Max. Moment My 89in-lbs. 10Nm  22in.-lbs. 2.5Nm
Max. Moment My 89in-lbs. 10Nm  22in-lbs. 2.5Nm
Max. Moment My 89in.-lbs. 10Nm  22in.-lbs. 2.5Nm

'Die obigen Belastungen verstehen sich pro Backensatz und als nicht simultan.

DCT-25M - RE

SENSOREN UND ZUBEHOR BEST-NR.  STUCK/EINHEIT
Magnetfeld-Sensor (PNP), kurzes Geh&use, mit Schnelltrennstecker* OHSP-017 1 oder 2
Magnetfeld-Sensor (NPN), kurzes Gehduse, mit Schnelltrennstecker* OHSN-017 1 oder 2
Halterung fiir 2 induktive Sensoren SDCT25-32 1
Induktiver Sensor (PNP), M8, mit Schnelltrennstecker* 0ISP-011 1 oder 2
Induktiver Sensor (NPN), M8, mit Schnelltrennstecker* OISN-011 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennstecker ,,Quick Disconnect* (2 m)* CABL-010 1 oder 2
Kabel mit Schnelltrennstecker ,, Quick Disconnect* (5 m)* CABL-013 1 oder 2

PNEUMATIKZUBEHOR
Einstellbares Drosselventil, M5 VLVF-008 1 oder 2
Reparatursatz fiir Buna-N-Dichtungen SLKT-162 1
Reparatursatz fiir Viton®-Dichtungen SLKT-162V 1

MONTAGEZUBEHOR
einstellbare Hubbegrenzung (1 Kapselung + 1 Anschlag)
*Sensor u. Kabel bitte getrennt bestellen

KP-DCT25-BR 1

~-0.55 [14]
| ve [0:39010] INDUKTIVE SENSOREN UND
ﬂT MONTAGE-INSTALLATIONSSATZ (SD)
|
—[ T 0.43 [11] 0.18[4.5]
Bl ] W‘H
‘ | —3.44 [87.5]
¢ |||\ | 118301 0.63 [16] e
+ || \* MAX. ‘
Al o
I EINSTELLBARE
‘ HUBBEGRENZUNG ‘
LBR* Jv !
\
2.21 [56.2]- '
0.39 [10]— o,[79 [2]0] 4 geg 53[;"58
0.63 [16] - 0.37 [9.5] sillc]

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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WINKELGREIFER CT-32-RE
180°-SERIE -

28 14.0 -0.006.
E.mj g.551] 7] [14-0017] o0 [67]
0.67 0.5512 70.‘0007 264
Backen -
KAPSELUNG 2 x M6
——  \— inGreif- [3.9] ‘\
i+ +0.03: o
% ‘ % o} 5 +u.uz® +0.0013 90
ei 0 [457 = ®0.1969 +0.0008 o
Nm| 177 J—m / eam|
T
+0.03 ! . .
[6 ° +o]ou12 @' @ @’ ’@
] 2x ©0.2362 0.0000 : : [75]
= X047 (12 TEF__(©- ‘ © o508 ‘
a ‘ [145] ‘ o BC
5.71 &
] 2 x M8 x 0.67 [17] TIEF \} [131 20.125] ‘
0 | Pary 5.1575 20004911 | | |
= N2 T 457
o ‘ [29 z0.016] ‘ [o4]
1.1417 +0.0006 3.70
| | | 72 |
Y I a [33] :
2.5 V' ‘ ‘ 1.30 ‘
[30 0.026 |
i 1.1811 20,0010 i@? |
' ! Seitlicher [12]
¢ Seitlicher Luftanschluss e Luftanschluss 947 ‘ Zwej Einschiibe zur Anbringung
M5 x 0.24 [6] TIEF M5 x 0.24 [6] TIEF von |Magnetfeldsensoren
[43 20019 SCHLIESSEN [12]) | OFFNEN 4x[M3x7] ]
o " 1.6929 00007 |, R 0.47 [a15 ]
S 1.240
400 ANSICHT A-A
. 60 [s6]
Technische Daten _ CT-32-RE o GO fg?;g;,g 220
Nom. Greifkraft F bei 100 psi, 7 bar* [T ——————— _ XO047[12]TIEF
p— 1 o "
L=1.75Zoll [44 mm] bei0° ........ 79 Ikgs. 353°N O Sate und oebemioeasnan veraor. Luftanschiuss oben 1%;32 50.019]
Gesamthub ....................... 180 180 glur;gsanscnlussen auf deBr Obersende M5 x 0.24 [6] TIEF . £0.0007 2x M8
Gewicht ..o, 1.83 Ibs. 0.83Kg VBsorrgseecilse i cer Oversoe OFFNEN C215] | X0.67 17] TIEF
Betrigbsdruck min./max. ............ 60-100 psi 4-7 bar O eniiases e sargesten bt (e migmemeren, ||| 0.846
Zylinderdurchmesser ............... 1.260 in. 32 mm VA A =~ _ A
Luftverbrauch/Zyklus . .............. 1745n? 28,6 cm® | st [41] \© f
Betriebstemperatur min./max. 1.65 %157] 1T % Qlle 1[1243;0-0'6]
Standarddichtungen............... -30°~180°F  -35°~80° C T : l’“‘m
Viton®-Dichtungen ................ -20°~300°F  -30°~150°C O ‘ <
SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.35/0.26 sec. : —
N B . Luftanschluss oben
Absolute GenaUngeIt ............... +0.003 in. +0.08 mm M5 x 0.24 [6] TIEF ¢
Wiederholgenauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm 1y SCHLIESSEN %135]
Betatigungsventil (einzeln wirkend) . . . . 3/2-Wege (Lieferung mit Bl :
Betatigungsventil (doppelt wirkend) ... 4/2-Wege
HINWEIS: Die Backen missen filr eine Greifposition von 0° (parallele Backen)
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN B e At e Eocn s Canee et Sunabwsaung wird
¢ =3 . @ USA finch] ""e[})';sc[“ [2';‘]"‘1 {050 icn K wie mgich) 70 verwnden
i i il i .| =%, =%
s;\rzr;ee?ﬁgggezr:” 1S0-Methode Al Pasl_sa%%qgllj;%ig P Gew,;,netiﬁss?ﬂgung 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13] Eine Verringerung der Drehgeschwindigkeit durch Luftdrosseln wird dringend
Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 =+.0005  [0.00] = [+.013] empfohlen.

Belastungsdaten Bestﬂ“bﬂispiﬂl: (Zubehir bitte separat bestellen)

GREIFKRAFT PRO FINGER BEI 0°

N Ibs.
180 40 .
\ DIE MAXIVALE EFFEKTIVE @- 32M ' 'D
150 344 FINGERLANGE DARF NICHT
] N\ UBERSCHRITTEN WERDEN
w120 27
o
é 0 20N —_ SENSOREN" BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
& 60 13- T, Magnetfeldsensor (PNP) (kurzes Gehduse) mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
= I gy o == 20 Magnetfeldsensor (NPN) (kurzes Gehduse) mit Schnelltrennung™ OHSN-017 1 oder 2
30 755 = = Halterung fiir 2 induktive Sensoren SDCT25-32 1
5@ \ Induktiver gensor (PNP), M8, mit 2chnelltrennung* glsslP-OH 1 oder 2
y T L. Induktiver Sensor (NPN), M8, mit Schnelltrennung* N-011 1 oder 2
75 225 275 325 375 425 475 £25 S75in Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder2
EFFEKTIVE FINGERLANGE VON DREHACHSE - L Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
PNEUMATIK-ZUBEHOR
Einstellb. Luftdrossel, M5 Winkel — 6mm AD, Schnellanschluss (Metrisch) ~ VLVF-008 1 oder 2
Dichtunassatz. Standard SLKT-163 1
Dichtungssatz, Viton® SLKT-163V 1
BEFESTIGUNGSZUBEH{R
Anschlagbegrenzung (1 Kapselung + 1 Anschlag) KP-CT32-BR 1
*Sensor und Kabel bitte separat bestellen
~——0.63 [16]
_m_7 M8 —0.47 [12] INDUKTIVE SENSOREN UND
BEFESTIGUNGSSATZ (SD)
= i i r 0.43 [11] T 0.16 [4]
MaXImalbelaStu“g USAs'atls‘“:/ll‘etl’iSCh Uslzynamﬁgtllrisch —l Lf-‘l ] ‘—l ’T 7L —3.94 [100]
Max. Zugbelastung T 65lbs. 288N 13lbs. 576N SUING Ly B
Max. Druckbelastung € 65 Ibs. 288N 13lbs. 576N + Il | ‘
Max. Moment My 142in.-lbs. 16 Nm 35in.-lbs.  4Nm ' \_EINSTELLBARER ‘
Max. Moment My 142in-lbs. 16Nm  35in-lbs. 4Nm ‘ (ORI % !
Max. Moment Mz 142in.-lbs. 16 Nm 35in.-Ibs.  4Nm ' i 268[68.2] | "\ SENSOREN
*Die obigen Belastungen verstehen sich pro Backensatz und als nicht simultan. %.?593 [[11%]]‘ 078 [f)(.’z]w [:z]ii \M'ﬂ

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WINKELGREIFER CT-40-RE
180°-SERIE

[34] [16.0 -0.006,
134 0630 [16-0017] g 000, [745]
Back %1;; 0.6299 -09007 5N 2033
acken X x
KAPSELUNG | in Greif- [3.9] / \
position 0.154 +0.032 90 90
bei 0° I fo} [5+0020] 40,0013
IH_I [49] ©0.1969 +0.0008
N 1.93 J_ 1
ol
+0.03 0 | ‘ - N ‘ |
[6 ° +;00|2 @ ‘ . @ @
2x $0.2362 0.0000 |z -®)
x 0.47 [12] TIEF © | @ P S o
| [1ese] 3o |
6.516 ‘ '
2 x M8 x 0.67 [17] TIEF \} A [151.50125 ] ha
+ D T 5.9646 0.0049 [135] |
5.31
‘ [39 0.019 ] ‘ ! [109]
1.5354 0.0007 = ‘ 4.29
‘ ] [78]
—— | =g i
| [32 0.031 ] I ‘
‘ 1.2598 0.0012 ‘@ |
|
! i [12] ‘ Zwei E[nschiibe zur Anbringung
0.47 Mdgnetfeld
[53 ¢ ] Seitlicher Luftanschluss ¢ Seitlicher Luftanschluss 4% [M4 x 8 ¢ R
0.023
| Rozomseoms | sonessen | | G 1/8x0:31 e TIeF 1]
ALT T 0.71 X
+0.03. 66 _
i 6'0" 100010 [65]  ANSICHT A-A
Technische Daten CT-40-RE 2 x $0.2362 0.0000
Nom. Greifkraft F bei 100 psi, 7 bar* — — Luf‘t:n‘s‘zh:u:;izn (58002
L=27Zoll [51 mm] bei0® .......... 133 Ibs. 592N genés;;eeter:e\llz:s\g%uﬁgssaennsecnhrlri‘JZsEn:In M5 x 0.24 [6] TIEF 2.0866 0.0009 2 x M8
Gesamthub ....................... 180° 180° Gungsansenise auf do Obercats OFFNEN [255] X067 (17| TIEF
’ ; i 1.004
Gewicht ..., 3.06 Ibs. 1.39Kg \Goiclert. Sclln Sio beim Betriben der oot |
Betriebsdruck min./max. ............ 60-100 psi 4-7 bar die Ablohtung des Verieler Lutar- T S &
Zylinderdurchmesser ............... 1.575in. 40 mm Ltianschius ges ' S I
Luftverbrauch/Zyklus ............... 3173in? 52 cm® Bz gy | * 1 Cosoon]
Betriebstemperatur min./max. on A 15354 00007
Standarddichtungen............... -30°~180°F  -35°~80°C A ] .
Viton®-Dichtungen ................ -20°~300°F  -30°~150°C ing [01.5%.05) S 4
SchlieB-/Offnungszeit .............. 0.47 /0.38 sec. ’ Luftanschluss oben ¢
Absolute Genauigkeit ............... £0.0036in.  =0.09 mm M e [18]
Wiederholgenauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm (Lieferung mit Biindstopfer) KOT1
Betatigungsventil (einzeln wirkend) . ... 3/2-Wege
Betatigungsventil (doppelt wirkend) ... 4/2-Wege
HINWEIS: Die Backen miissen fiir eine Greifposition von 0° (parallele Backen)
i ausgelegt werden. Die Backen schlieBen 1,5° nach Parallelstellung. Zur
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN e o e aueelung ZUr i
i dringend empfohlen, Backen mit einer geringst moglichen Masse
A (E JBL @ Ale P - i F ) @ l:)so‘(} EIT%?] Metrisch [mm] (d.h. so leicht und kurz wie méglich) zu verwenden.
syr?]r:]neeﬁ:gﬁ% 1S0-Methode ¢ asl_sal;%tglllgrgaenr;s o Fit Gewr:]netisisstctﬂgung 0.000 = +.005 . Eine Verringerung der Drehgeschwindigkeit durch Luftdrosseln wird dringend
Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013] | |empfohlen.

Belastungsdaten Bestellbeispiel: zuochir bitte seperat bestelien)

GREIFKRAFT PRO FINGER BEI 0°

WARNUNG! @-'-D
o DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
= FINGERLANGE DARF NICHT
T UBERSCHRITTEN WERDEN
E SENSOREN" BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
& T~ — Magnetfeldsensor (PNP) (kurzes Gehduse) mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
= \\Q.\ Magnetfeldsensor (NPN) (kurzes Gehduse) mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
——— Halterung fiir 2 induktive Sensoren SDCT40-63
\ ! Induktiver Sensor (PNP), M12, mit Schnelltrennung* 0ISP-017 1 oder 2
oo ) ’ T ; L i 1, ) Induktiver Sensor (NPN), M12, mit Schnelltrennung* 0SIN-017 1 oder 2
51 7% T A dm e M8 Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE VON DREHACHSE - L M8 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
M12 Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-014 1 oder 2
M12 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-018 1 oder 2
PNEUMATIK-ZUBEHOR
Einstellb. Luftdrossel, G1/8 Winkel — 6mm AD, Schnellanschluss (Metrisch) VLVF-005 1 oder 2
Dichtunassatz. Standard SLKT-164 1
Dichtungssatz, Viton® SLKT-164V 1
BEFESTIGUNGSZUBEHOR
Anschlagbegrenzung (1 Kapselung + 1 Anschlag) KP-CT40-BR 1

*Sensor und Kabel bitte separat bestellen

s'a “‘7:&23 [19113.47 [12] INDUKTIVE SENSOREN UND
- tisch Dynamisch BEFESTIGUNGSSATZ (SD)
Maximalbelastung  ysa™ wetiscn USA  Metrisch gl asor \ [ | i 022651
Max. Zugbelastung T 94 Ibs. 420N 19Ibs. 84N N ! o 11880 ML rasortes)
Max. Druckbelastung € 9lbs. 420N 190bs. 84N SN L ' L AIHIE
Max. Moment My 195in.-lbs. 22 Nm 49in.-lbs. 5.5Nm + \
Max. Moment My 195in.-lbs. 22 Nm 49in.-lbs.  5.5Nm i L RETEULE

. n ANSCHLAG (BR)
Max. Moment Mz 195in.-lbs. 22 Nm 49in.-lbs. 5.5Nm

2.87 73]

087 [22) ~ SENSOREN

1Die obigen Belastungen verstehen sich pro Backensatz und als nicht simultan. 60.47[12)

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



WINKELGREIFER CT-50-RE
180°-SERIE

40 18.0 -0.006. [90]
15 gy e o =
Backen .83 oS 2xM8 /«"\
—1 in Greif-
LLARS16°] bl 5 90 90
KAPSELUNG osition %; 61352
bei O ol +0.0013
el [60] = ©0.2362 +0.0008
Dy W‘H 2.36 [}
|
o (O]
0 0 | L
2% $0.315 6000 © ‘ © [20] e <+
x 0.63 [16] TIEF [201] 0.79
| 7.91 | &
| [1830.145 |
2 x M10 x 0.83 [21] TIEF ‘ Y * 7.2047 0.0057 [1 31 ‘
42 |
| [460019 ] I [133]
1.811 0.0007 | ‘ 5.24
& ‘ D ‘ [102.5]
4.035 |
= ‘ [ [44] ‘
1.73
40 0.031 ‘
! 1 EMS 0.001]2 ‘ oD !
1 1 ( D 5] l Zwei Einschtibe zur Anbringung
[ ¢ ] 3 Seftiich If)ftg il 4x[M4 X8 von Magnetfeldsensoren
60 0.023 Seitlicher Luftanschluss eiticher Luttanschiuss ¢
2.3622 0.0009 G 1/8 x 0.31 [8] TIEF [25] g;éﬁléhfm [8] TIEF [60]
AL ia SCHLIESSEN 0.98 3.36
. oo [76] ANSICHT A-A
Technische Daten CT-50-RE (8o T, 00014 299
i H i 2 0.31 .
. 7 bar* e 3065 [16] TIEF 23622 000
Nom. Greifkraft F bei 100 psi, 7 bar 9 oy (600020 ]
L - 2 5 ZO” [64 mm] be| 00 201 IbS 893 N der Seite und geschlossenen Versor- 2xM10
o Zoll (64 mm) bel 0° ......... . o gungsanschiiissen auf der Oberseite Luftanschluss oben [30] x 0.83 [21] TIEF
Gesamthub ....................... 180 180 geliefert. Stellen Sie beim Betreiben der M5 x 0.24 [6] TIEF 118
" Versorgungsanschliisse auf der Oberseite . >4'<
Gewicht ...l 4.87 Ibs. 2.21Kg die Abdichtung des Vertoler-Lufan- oD TNEN 3] ==
Betriebsdruck min./max. ............ 60-100 psi 4-7 bar e g o e e N>
Zylinderdurchmesser ............... 1.968 in. 50 mm | drceaete 2] 251 ) 7
Luftverbrauch/ZyKIus ............... 5.614in 92 cm? 242 098 ( + — Q1 g [0 ]
Betriebstemperatur min./max. , . o oo T |
Standarddichtungen ............... -30°~180°F  -35°~80°C fany
Viton®-Dichtungen ................ -20°~300°F  -30°~150° C Ring [01.5x 25] L&‘;i”é?i“é?%%i” N4
SchiieB-/Offnungszeit .............. 0.54 /0.42 sec. SOHLIESSEN ¢
Absolute Genauigkeit ............... +0.0036 in. +0.09 mm (Lieferung mit Blindstopfen) [30]
Wiederholgenauigkeit ............... +0.002 in. +0.05 mm. 1.18
Betatigungsventil (einzeln wirkend) . ... 3/2-Wege
Betatigungsventil (doppelt wirkend) ... 4/2-Wege

HINWEIS: Die Backen miissen fiir eine Greifposition von 0° (parallele Backen)
ausgelegt werden. Die Backen schlieBen 1,5° nach Parallelstellung. Zur
Démpfung des Anschlags am Ende der Offnungs- oder SchlieBbewegung wird

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

,@ i dringend empfohlen, Backen mit einer geringst méglichen Masse
b (E JBL @ Alle Passbon Siin F = l:)soﬁ [In(zl:] Metrisch [mm] (d.h. so leicht und kurz wie mdglich) zu verwenden.
| ip Fit i i .00 = =.
Symr:]neeﬁ:gﬁ%r 150-Methode ¢ asl_sag%tgljgrgaenr; P H Gewr:]netisisstceﬁgung 0.000 = +.005 . Eine Verringerung der Drehgeschwindigkeit durch Luftdrosseln wird dringend
Mg " N = = fohlen.
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000==.0005  [0.00] = [+ 013] emp

Belastungsdaten

Bestellbeispiel: (Zubehdr bitte separat bestellen)

GREIFKRAFT PRO FINGER BEI 0°

N lbs.
5D B WARNUNG! [ m
o 350 794 DIE MAXIMALE EFFEKTIVE
T 500 674 <2 FINGERLANGE DARF NICHT
o XN UBERSCHRITTEN WERDEN .
& 250 56 4N SENSOREN BESTELLNR.  ANZ./EINHEIT
F A e g N~ Magnetfeldsensor (PNP) (kurzes Gehuse) mit Schnelltrennung* OHSP-017 1 oder 2
g 150 34+ 250 3"; N~ Magnetfeldsensor (NPN) (kurzes Gehduse) mit Schnelltrennung* OHSN-017 1 oder 2
100 22 I e .. Halterung fiir 2 induktive Sensoren SDCT40-63 1
TSl [0 e —— iy
50 1 ‘ == Induktiver Sensor (PNP), M8, mit Schnelltrennung* 0ISP-017 1 oder 2
00 T T 1 Induktiver Sensor (NPN), M8, mit Schnelltrennung* 0SIN-017 1 oder 2
%45 5;-95 14[-]52 f‘-‘% 16655 17951 ,31-% Z%fn'ﬂh M8 Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-010 1 oder 2
EFFEKTIVE FINGERLANGE VON DREHACHSE - L M8 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-013 1 oder 2
M12 Kabel mit Schnelltrennung (2 m)* CABL-014 1 oder 2
M12 Kabel mit Schnelltrennung (5 m)* CABL-018 1 oder 2
PNEUMATIK-ZUBEHOR
Einstellb. Luftdrossel, G1/8 Winkel — 6mm AD, Schnellanschluss (Metrisch) VLVF-005 1 oder 2
Dichtunassatz. Standard SLKT-165 1
Dichtungssatz, Viton® SLKT-165V 1
BEFESTIGUNGSZUBEHOR
Anschlagbegrenzung (1 Kapselung + 1 Anschlag) KP-CT50-BR 1
*Sensor und Kabel bitte separat bestellen
—~—0.79 [20]
_m_PMw —0.63 [16] INDUKTIVE SENSOREN UND
. Statisch Dynamisch ‘ EEFESTIGUNGSSA'IZ (SD)
Maximalbelastung s etriscn USA  Metrisch —[ I JT e —[ T 020(5]
1 e
Max. Zugbelastung T 110 Ibs. 490N 22 Ibs. 98N N i o 1800 LT ,T—s.ss [141]
Max. Druckbelastung € 110lbs. 490N 221bs. 98N : ‘ M S ' I
Max. Moment My 266 in.-lbs. 30 Nm 66in.-Ibs. 7.5Nm + ‘ | T !
Max. Moment My 266 in.-lbs. 30 Nm 66in.-Ibs. 7.5Nm ! \_EINSTELLBARER ‘
Max. Moment Mz 266in.-lbs. 30Nm  66in-lbs. 7.5Nm ‘ (S !
1Die obigen Belastungen verstehen sich pro Backensatz und als nicht simuitan. ' 38‘&5’77[52]2*] *;:L ' S%NEO[?E]N
0.75 [19] = €3

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



EXPLOSIONSZEICHNUNG CT-RE-SERIE/DCT

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehéuse

02 1 Antriebsgabel

03 1 Kolben

04 2 Backe

05 1 Scheibe

06 1 Kappe w
07 1 Kapselung EE
08 2 Abdeckung 59
09 2 Fahrungsstift ek
10 2 Drehzapfen Sk
54 1 Magnet a
64 1 Feder

I53

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile mit Bestellnummern und
Preisen erhalten Sie auf Anfrage.

Zusammenbau:
1) Schmieren und installieren Sie die Dichtungen der Kappe (1x), den
Kolben (2x) und das Gehause (1x).

2) Wenn die Luftanschliisse oben verwendet werden, entfernen Sie
die Blindstopfen und verschlieBen Sie die seitlichen Luftan-
schliisse im Gehduse (#1).

3) Schmieren Sie die das Fiihrungslangloch der Backen (#4).

4) Setzen Sie beide Flihrungsstifte (#9) durch das Fiihrungslangloch
der Backen in die Antriebsgabel (#2) ein. Bevor Sie den Zusam-
menbau fortsetzen, achten Sie darauf, dass die abgeflachte Seite
des Fiihrungsstiftes korrekt ausgerichtet ist.

5) Sichern Sie die Fiihrungsstifte in der Antriebsgabel durch
Schrauben, die Sie bis zur Abflachung der Fiihrungsstifte fest
ziehen.

6) Positionieren Sie die Antriebsgabel und die Backengruppe im
Geh&use.

7) Stecken Sie beide Drehzapfen (#10) durch die Bohrung der
Backen in das Geh&use. Bevor Sie den Zusammenbau fortsetzen,
achten Sie darauf, dass die abgeflachte Seite des Drehzapfens ko-
rrekt ausgerichtet ist.

8) Sichern der Drehzapfen:

- DCT-12 (ohne Abbildung): Sichern Sie die Drehzapfen im Gehduse
durch Schrauben, die Sie bis zur Abflachung der Drehzapfen fest
ziehen (die Drehzapfen sind im Gehduse fixiert und drehen sich
in den Backen)

- DCT-16 bis CT-50: Sichern Sie die Drehzapfen in den Backen
durch Schrauben, die Sie bis zur Abflachung der Drehzapfen fest
ziehen (die Drehzapfen sind in den Backen fixiert und drehen
sich im Gehduse)

9) Montage des Magneten:
- DCT-12 bis DCT-20: Installieren Sie den Magneten (#54) auf
die Scheibe (#5)
- DCT-25 bis CT-50 (ohne Abbildung): Installieren Sie den Magneten
(#54) auf den Kolben (#3) und fixieren Sie ihn mit Hilfe des
Sicherungsrings.

10) Montage des Kolbens:

- DCT-12 bis CT-20: Setzen Sie die Feder, dann den Kolben und
den Ring mit dem Magneten in das Gehéuse ein. Fixieren Sie die
Baugruppe am Ende der Antriebsgabel mit einer Schraube.

- DCT-25 his CT-50 (ohne Abbildung): Setzen Sie die Feder, dann
den Kolben mit dem Magneten in das Gehéuse ein. Fixieren Sie
die Baugruppe am Ende der Antriebsgabel mit einer Schraube.

11) Uberpriifen Sie den Betrieb der Einheit in lastfreiem Zustand.

12) Setzen Sie die Kappe (#6) auf das Gehduse und fixieren Sie sie
mit Hilfe des Sicherungsrings.

13) Setzen Sie beide Abdeckungen (#8) in das Gehéuse ein und fix-
ieren Sie sie mit Hilfe der Schrauben.

14) Befestigen Sie die Kapselung (#7) mit beiden Schrauben am
Gehéuse.

@ = Dichtungssatz-Bestellnummern
siehe Produktdatenblatter

(s o 2 © é H BO

w

=]

o
Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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ZUSAMMENBAUDARSTELLUNG DER SERIE DCT/CT-RE

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehéuse
02 1 Antriebsgabel
03 1 Kolben
04 2  Backe
05 1 U-Scheibe
] 06 1 Kappe
= - 07 1 Kapselung
E g &= 08 2 Abstreiferabdeckung
S5 09 2 Antriebszapfen
=5 10 2 Drehzapfen
= 54 1 Magnet
64 1 Feder

2.“

ANMERKUNG: Eine komplette Ersatz-
teilliste mit Bestellnummern und
Preisangaben erhalten Sie auf Anfrage.

ZUBEHORMONTAGE- UND EINSTELLUNGSANWEISUNGEN

DCT16M, 20M-RE DCT-25M, 32M-RE CT-40M, 50M-RE

Montage des einstellbaren Montage der Halterungen fiir induktive Sensoren
Hubbegrenzungsanschlags 1) Schaltfahnen (Pos. 1) an den Drehzapfenenden mit deren Schrauben (Pos. 2) anbringen.
1) Beide Schrauben der Kapselung 2) Anbringen der Sensorhalterungen:

Iosen und Kapselung abnehmen. - DCT-16M - CT-32M: Halterungen (Pos. 3) und Distanzstiicke (Pos. 5) mit beiden Schrauben
2) Neue Kapselung (Pos. 1) und An- (Pos. 6) am Geh&use befestigen.

schlag (Pos. 2) am Gehduse mit AT _ATEAM- - . .
den beiden Schrauben (Pos. 3) CT-40M - CT-50M: Halterungen (Pos. 3) mit beiden Schrauben (Pos. 6) am Geh&use befestigen.

befestigen. 3) Anbringen der Sensoren:

3) Die Sicherungsmutter-Vorrichtung - DCT-16M - DCT-20M: beide Schrauben (Pos. 6) ein wenig zur Montage der Halterung 1sen und
(Pos. 4) und (Pos. 5) am Anschlag Sensor (Pos. 8, nicht im Lieferumfang enthalten) in die Halterung einschieben. Sensor so positio-
anbringen. nieren, dass er die Schaltfahne erfasst. Sensor durch Anziehen der beiden Schrauben sichern.

4) Schraube bei maximaler Backen- - DCT-25M - CT-32M: Schraube (Pos. 7) ein wenig losen und Sensor (Pos. 8, nicht im Lieferumfang
6ffnung anziehen und mit der enthalten) in die Halterung einschieben. Sensor so positionieren, dass er die Schaltfahne erfasst.
Kontermutter sichern. Sensor durch Anziehen der Schraube sichern.

- CT-40M - CT-50M: den Sensor (Pos. 8, nicht im Lieferumfang enthalten) bis zum Anschlag in die
Halterung schieben. Sensor durch Anziehen beider Schrauben (nicht abgebildet) der Halterungs-
schelle sichern.

4) Schaltfahnen nach lésen der Schrauben auf die gewiinschte Erfassungsposition einstellen.

GLUE {

© = mm o é i =0

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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FUR IHRE NOTIZEN
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