Installation:

Ié
]
a
=

Auf der Roboterseite Schulter-
bohrungen fiir Montage mit
einer Passstift-Bohrung und
einer angedrehten Schulter

zur Positionierung

Auf der Werkzeugseite
Gewindelocher zur Montage
und eine Flihrungsbohrung
und Passstift-Bohrung zur
Positionierung

Roboteruberlastschutz

¢ Rohoteranwendungen:
Roboter sind zum Betrieb in gewis-
sen Belastungsgrenzen ausgelegt.
Der Roboteriiberlastschutz schiitzt
den Roboter vor Uberlastungen durch
Kollision, liberméaBige Belastung und
Programmierfehler, indem die
Kupplung die Last trennt, bevor die
Belastungsgrenzen des Roboters
tiberschritten werden.

* Automationsanwendungen:
Fiir Einfiigeanwendungen, Teilergrei-
fung und -platzierung. Der Uber-
lastschutz kann das Teil, die
Vorrichtung oder die Fiigemaschine
vor Druck-, Biege- und Torsionsiiber-
lastung schiitzen.

Technische Daten:

Pneumatik us Metrisch
Betriebsdruckbereich 40-100 psi 3-7 bar
Zylindertyp Nicht konventionell

Zur Ansteuerung erf. Ventil 3/2-Wege-Ventil

Luftqualitédtsanforderungen

Luftfilterung 40 Mikron oder besser
Ol-Luftschmierung Nicht erforderlich*
Luftfeuchtigkeit Gering (trocken)
Arheitstemperaturbereich -20°~180° F -30°~80° C

Wartungsanforderungent

Lebensdauer
Normaler Einsatz 5 Millionen Zyklen
Mit vorbeug. Instandhaltung > 10 Millionen Zyklen*
Am Einsatzort reparierbar Ja
Dichtungssatz erhéltlich Ja
Einsatzheschrénkungen

o \lerschmutzte oder sandige Umgebung
e Spanbildende Bearbeitungsschritte
¢ Umgebung mit losen Partikeln

*Schmierung erhéht Lebensdauer erheblich
1 Siehe Abschnitt , Instandgaltung“
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Technische Merkmale

Qualitatsbauteile

Bauteile aus eloxiertem Aluminium

Druckplatte
Exakte Druckplattenpositionierung
fiir wiederholgenaues Kuppeln

Eingebauter Sensor
Eingebauter Naherungssensor
zur Entkopplungserkennung

Funktionsprinzip

Gehéuse

Druckplatte
Fixierstift

Sensor

Werkzeug-

Dichtung platte

Lufteintritt

ot S

e Der Robotertiberlastschutz besteht aus zwei Hélften, dem Roboteradapter und
dem Werkzeugadapter, die getrennt, jedoch nicht ganz auseinandergenommen
werden konnen.

¢ Die beiden Halften werden durch Druckluft zusammengehalten, so dass die
Druckplatte auf der Innenseite des Roboteradapters abdichtet wird

¢ Die zum Trennen der Einheit erforderliche Kraft ist proportional zum Luftdruck.

o Bei auftretender Uberlast, erkennt der Sensor die Bewegung der Druckplatte
und signalisiert dem Roboter oder der Fiigemaschine und dem Druckluftver-
sorgungsventil des Uberlastschutzes, abzuschalten.

Modell-ULS Uberlastschutz
GroBe-80 o

ULS-80
Axiale Losbrechkraft: 240 Ibs. 1068 N
Weight: 1.3 1bs. 0.59 Kg

% 6.92

Modell-ULS Uberlastschutz
GroBe =100 Modet: ULS-100

Axiale Losbrechkraft: 330 Ibs. 1468 N
Weight: 1.871bs.  0.85Kg

# 6.93

Modell-ULS Uberlastschutz
GroBe -125 Mocei: ULS-125

Axiale Losbrechkraft: 620 Ibs. 2750 N
Weight: 3.52 Ibs. 1.6 Kg

% 6.94

Modell-ULS Uberlastschutz

oBe =160 Model: ULS-160
Grone 1 Axiale Losbrechkraft: 11251bs. 5000 N
Weight: 7.1 Ibs. 3.2Kg

&

% 6.95

Modell-ULS Uberlastschutz

oRe - Modell: ULS-200
GrOBe zno Axiale Losbrechkraft: 1750 Ibs. 7784 N
Weight: 2156 1bs.  9.8Kg

% 6.96

Modell-ULS Uberlastschutz

oRe - Modell: ULS-250
Grnﬂe 250 Axiale Losbrechkraft: 2025 Ibs. 9000 N
Weight: 35 Ibs. 16 Kg

% 6.97

Modell-ULS Uberlastschutz

ofRe - Modell: ULS-300
GrOBe 3w Axiale Losbrechkraft: 24751bs.  11.000 N
Weight: 53 Ibs. 24 Kg

3 6.98
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ROBOTERUBERLASTSCHUTZ ULS-80

Technische Daten ULS-80
03098 Drehnachgiebigkeit (X- und Y-Achse) ...... 10° 10°
[082.0] Drehnachgiebigkeit (Z-Achse) ............ 360° 360°
21.5748 Axiale Nachgiebigkeit (Z-Achse) .......... 0.47in. 12 mm
118 [©40n7] M5 LUFTANSCHLUSS Gewicht ..........ccoviiiiiii 1.3 Ibs. 0.59 Kg
PS.O]‘ Tt L (ANi%';Lg iSSngﬁﬁi%iﬁEm Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegef) ... 15-100psi  1/7 bar
1 I i 1 | Temperaturbereich .................... -5°~160°F  -20°~70°C
‘ b oss N\, l 551 Wiederholgenauigkeit .................. +0.001in.  +0.03 mm
1858 (4] N [14.0] Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 3/2-Wege-Ventil
[34.0] | . \‘W j
SN Y 2.205
3 56.0]
i A
Sy 126
['15:«11.31 } i B2
f ‘ f
| o15748 _ _
[@40H7)
A @3.150 A
+ [080.0] A
2.004
[50.9] 4X G 169 DURGH 2X @6mm [@6H7]
4X @ 4,3 DURCH DURCH
ACHSLOCH FUR
M4 ZYLINDERSCHRAUBE
(VON ENTFERNTER SEITE / )
2,004 / \ 1.754
150.9] T w [44.5]
4.06 KJ 1.3690
[103] [34.77] 1
1.392 8X M6 DURCH 1 392
®© | « (85.4] (35.4]
-
r»j% @4mm X .318 TIEF
77@%"‘ [@4H7 X 8 TIEF] 1.754 [44.5]
= T pNp-SENSOR24VDC 0,1 A
2M 90° QUICK DISCONNECT ANSICHT A-A
| KABEL (STANDARD
‘H, 3668
[9.32]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ Do Q o) USA[Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen |SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischge 9 0000=+.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = =.0005  [0.00] = [+.013]

Bestellbeispiel: zubens vite separat bestelien)

PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR ANZ./EINHEIT
Reparatursatz fiir Standard-Dichtungen SLKT-137 1
Belastharkeit bei 6 bar Imperial Metrisch
Max. Losbrechkraft Druck G 240 Ibs. 1068 N - =
Max. Losbrechmoment Mx 210in-Ibs. 24 Nm Maximale Uberlast
Max. Losbrechmoment My 210in.-Ibs. 24 Nm _
Max. Losbrechmoment Mz 210in-lbs.  24Nm Nt AXIALLAST i in.lbs. MOMENTEAST
1113 250 28.2 250
E 390 200 %22.6 200 //
x x
= =
2 668 150 / 2169 150 /
/ L
S 445 100 // S 11.3 100 |
z E d
S 23 50 / £ .6 50 /
ES r Sl vV
0 0 (1] 0
0 15 30 45 60 75 90PSI 0 15 30 45 60 75 90PSI
0 1 2 3 4 5 6Bar 0 1 2 & 4 5 6Bar
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ROBOTERUBERLASTSCHUTZ ULS-100

23.898 Technische Daten ULS-100
[099.0] Drehnachgiebigkeit (X- und Y-Achse) ... ... 120 12°
1.9685 Drehnachgiebigkeit (Z-Achse) ............ 360° 360°
47 = o5on7] -[;10? Axiale Nachgiebigkeit (Z-Achse) .......... 0.56 in. 14 mm
[ 12 ( ’ Gewicht ............ .. ...l 1.87 Ibs. 0.85Kg
s 1 ‘ Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) . ... 15-100 psi 1/7 bar
} s ? 709 Temperaturbereich .................... -5°~160°F  -20°~70°C
1.339 NN (18.0] Wiederholgenauigkeit .................. £0.001in.  +0.03mm
[34.0] & H } 2.362 Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 3/2-Wege-Ventil
1 0 ~ [60.0]
i . 118
315 j ‘ 01.9685 ‘ ?
[8.0] = [050H7] — \ M5 LUFTANSCHLUSS
(ANSCHLUSSSTUCK GELIEFERT
03,898 FUR .25 [6] A. D. SCHLAUCH)
A + [©99.0] \ A
I , , _ , i
PNP-SENSOR 24 VDC 0,1 A
2M 90° QUICK DISCONNECT
/ KABEL (STANDARD ANSICHT A-A
|
Tt =5 @5mm X .318 TIEF
[@5H7 X 8 TIEF]
6X M8 DURCH
1.7717
[45.00] f
5.52 1.356  3.274 2.728
[140] [34.4] [83.1] [69.3]

\4 X @ .208 DURCH
4 X@5,3 DURCH
ACHSLOCH FUR
M5 ZYLINDERSCHRAUBE
(VON ENTFERNTER SEITE

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ [=NO} o) USA[inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen |SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischge 9 0000==+.00 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = =.0005  [0.00] = [+.013]

Bestellbeispiel: zubens vite separat bestelien)

ULS-100

PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR ANZ./EINHEIT
Reparatursatz fiir Standard-Dichtungen SLKT-138 1
Belastharkeit bei 6 bar Imperial Metrisch
Max. Losbrechkraft Druck G 330 Ibs. 1468 N - I
Max. Losbrechmoment Mx 350in-Ibs.  40Nm Maximale Uberlast
Max. Losbrechmoment My 350 ?n.-lbs. 40 Nm 1 AXIALLAST — MOMENTLAST
Max. Losbrechmoment Mz 350in.-Ibs.  40Nm 1558 350 39.5 350 -
EI335 300 ,/ E33.9 300
EIIIS 250 // EZS.Z 250 ,/
E 890 200 // Ezz.s 200 //
g 668 150 // %IG.Q 150 //
4 45 100 / En.s 100 /’
3 223 50 2 56 50
0 0 0 0
0 15 30 45 60 75 90PSI 0 15 30 45 60 75 90PSI
(1] 1 2 3 4 5 6Bar 0 1 2 3 4 5 6Bar
DRUCK DRUCK
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ROBOTERUBERLASTSCHUTZ ULS-125

[2‘1‘-29522)] Technische Daten ULS-125
' Drehnachgiebigkeit (X- und Y-Achse) .. .... 10° 10°
02.4803 Drehnachgiebigkeit (Z-Achse) ............ 360° 360°
-[1507] [@63h7] Axiale Nachgiebigkeit (Z-Achse) .......... 0.471in. 12 mm
T ’ Gewicht ..........ccoviiiiiii 3.52 Ibs. 1.60 Kg
P 3 I I f Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) . ... 15-100 psi 1/7 bar
N\ 709 Temperaturbereich -5°~160°F  -20°~70°C
N (ea | Temperaturbereich ....................
Bao N 2 [—‘i"’] Wiederholgenavigkeit .................. +0.001in.  +0.03mm
1 ﬂ b H [2-52? Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 3/2-Wege-Ventil
64.0
= 157
. * [ @0
?
-551 T 2.4803 ‘ f M5 LUFTANSCHLUSS
[14.0] [@63H7) N (ANSCHLUSSSTUCK GELIEFERT
FUR 6 A. D. SCHLAUCH)
04.921
A 4 [2125.0] “ A
PNP-SENSOR 24 VDC 0,1 A
2M 90° QUICK DISCONNECT 4110
KABEL (STANDARD [04.4]
1702 _
[43.2]
¢ ANSICHT A-A
4X @ 6,4 DURCH | 3.937
ACHSLOCH FUR | [100.0]
M6 ZYLINDERSCHRAUBE == e
(VON ENTFERNTER SEITE ‘:;!}Ef'*& R ) 2X @8mm [8H7]
[ DURCH
* 1.9685
1.5747 [50.00]
[40.00]
4110 1.702 6.43 2.727 L
[104.4] [43.2] T ey 3[521,; [69.3] i
12X M8 DURCH
2.2244
[56.50]
@5mm X .318 TIEF it
[@SH7 X BTIEF] — 11 —m;T; SES
| 1575 _
! [40.0] 1.969

[50.0]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ Do Q o) USA[Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen |SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischge 9 0000=+.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = =.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel: zubens vite separat bestelien)

E
(7]
a
=

o
g

PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR ANZ./EINHEIT
Reparatursatz fiir Standard-Dichtungen SLKT-139 1
Belastharkeit bei 6 bar Imperial Metrisch
Max. Losbrechkraft Druck G 620 Ibs. 2750 N - -
Max. Losbrechmoment Mx 960in.-Ibs. 109 Nm Maximale Uberlast
Max. Losbrechmoment My 960 in.-1bs. 109 Nm
Max. Losbrechmoment Mz 960in.-Ibs. 109 Nm N lbs. AXIALLAST Nm _in.lbs. MOMENTLAST
3115 700 4450 1000
[ 2670 600 A E
N // gsseo 800
£ ,/ 2670 600 A
g 1780 400 / g P /
2 1335 300 A 81780 400 v
4 890 200 = /
s = 890 200 ,
2 445 100 g
00 0o 0
0 15 30 45 60 75 90PSI 0 15 30 45 60 75 90PSI
(1] 1 2 3 4 5 6Bar 0 1 2 3 4 5 6Bar

DRUCK DRUCK
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ROBOTERUBERLASTSCHUTZ ULS-160

Technische Daten ULS-160
Drehnachgiebigkeit (X- und Y-Achse) .. .... 7° 7°
Drehnachgiebigkeit (Z-Achse) ............ 360° 360°
Axiale Nachgiebigkeit (Z-Achse) .......... 0.57 in. 14.5 mm
Gewicht ... 7.1 Ibs. 3.2Kg
6.260 Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) . ... 15-100 psi 1/7 bar
12159.0] Temperaturbereich .................... -5°~160°F  -20°~70° C
931496 ___ M5 LUFTANSGHLUSS Wiederholgenauigkeit .................. +0.002 in. +0.05 mm
o L ; ;
-{L?g} [280n7] (ANSCHLUSSSTUCK GELIEFERT ZUr Ansteuerung erf. Ventil .............. 3/2-Wege-Ventil
( | FUR .25 [6] A. D. SCHLAUCH)
T ' = i
1.634 45 ] RN ‘
B8 g2 AN 492
L P = I | PR
i i }
304 |
©3.1496 157
(100l “* [@80H7] 4’\ [4.0] J
25.709
[2145.0]
al ha
2 X PNP-SENSOR 24 VDC 0,1 A
2M 90° QUICK DISCONNECT ANSICHT A-A
KABEL (STANDARD) 3.937
5.748 [100.0]
[46.00 — | ., 1989
[50.0]
e 2X @8mm EQJBH?]
DURCH
6X @ .252 DURCH w =
6 X @ 6,4 DURCH oy
ACHSLOCH FUR / 2.4606 1.92586 y //Q/
M6 ZYLINDERSCHRAUBE \ /¢ [62.50]  [50.00] Ay
(VON ENTFERNTER SEITE) | 5 i | PV @€ 260
¢ [1‘37] ¥ [108.3]
I , o\ @ 3.410
\ NN [86.6]
2.8740 / NS i
[73.00] \* BT
6X M8 DURCH—"| s
@6mm X .318 TIEF :

[@6H7 X 8 TIEF]

2.461
=— l62.5] "
4.921
[125.0]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ Do Q o) USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen |SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischge 9 0000==+.00 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = =.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel: zubens vite separat bestelien)

ULS-160

PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR ANZ./EINHEIT
Reparatursatz fiir Standard-Dichtungen SLKT-140 1
Belastharkeit bei 6 bar Imperial Metrisch
Max. Losbrechkraft Druck G 1125 Ibs. 5000 N - -
Max. Losbrechmoment Mx 2100in.-1bs. 237 Nm Maximale Uberlast
Max. Losbrechmoment My 2100in.-Ibs. 237 Nm
Max. Losbrechmoment Mz 2100in.-Ibs. 237 Nm N Ibs. AXIALLAST Nm  in.lbs. MOMENTLAST
5563 1250 282.5 2500
E 4450 1000 4 E 226.0 2000 ”
g A P
& 3338 750 /, & 169.5 1500 —
3 ©=
g 2225 500 A §113.0 1000 /
w // £ //
S 1113 250 7 £ 565 500 e
< =
0 0 0 0
0 15 30 45 60 75 90PSI 15 30 45 60 75 90PSI
0 1 2 3 4 5 6Bar 0 1 2 3 4 5 6Bar
DRUCK DRUCK
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ROBOTERUBERLASTSCHUTZ ULS-200

Technische Daten ULS-200
Drehnachgiebigkeit (X- und Y-Achse) ...... 4° 4°
M5 LUFTANSCHLUSS Drennachgiebigkeit (Z-Achse) ............ 360° 360°
(ANSCHLUSSSTUCK GELIEFERT Axiale Nachgiebigkeit (Z-Achse) .......... 0.38in. 9.50 mm
07.795 FUR 256 A. D. SCHLAUCH) GeWiCht ... ..ot 21.56 Ibs. 9.8Kg
[0198.0) Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) .... 15-100psi  1/7 bar
157 03.9370 Temperaturbereich .................... -5°~160°F  -20°~70° C
( (4.0 ‘ T [100n7] ‘ Wiederholgenauigkeit .................. +£0.004in.  +0.10mm
T f ‘ ‘ i Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 3/2-Wege-Ventil
7N 827
2[5%?31 8 | | . \?‘\gﬁ | [21?,0]
gl [ i |
& ‘ T:E ‘ [100.0]
| \ © @ \ 197
I 1 r [5.0]
591} }
[15.0] 03.9370
= [@iooH7] T
@7.795
A A [2198.0] A A
6.620
[168.1]
2.742
= [69.6] | @8mm X .433 TIEF ANSICHT A-A
8 X ©.331 ( 8,4) DURCH [@8H7 X 11 TIEF] 5455
ACHSLOCH FUR —\ [138.6]
M8 ZYLINDERSCHRAUBE
(VON ENTFERNTER SEITE) Plamo
‘ @10mm [910H7]
6.620  2.742 876 6299 DURCH
[168.1]  [69.6] || © [222] [160.0]
3.8975 N O
[99.00] . g
l 6X M10 M" ‘
2 X PNP-SENSOR 24 VDC 0,1 A 3.1496
2M 90° QUICK DISCONNECT, = [80.00) T

KABEL (STANDARD)

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ Do Q o) USA[Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen |SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischge 9 0000=+.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = =.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel: zubens vite separat bestelien)

E
(7]
a
=

PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR ANZ./EINHEIT
Reparatursatz fiir Standard-Dichtungen SLKT-141 1
Belastharkeit bei 6 bar Imperial Metrisch
Max. Losbrechkraft Druck G 1750 Ibs. 7784N - =
Max. Losbrechmoment Mx 4500in.-1bs. 509 Nm Maximale Uberlast
Max. Losbrechmoment My 4500in.-Ibs. 509 Nm
Max. Losbrechmoment Mz 4500in.-1bs. 509 Nm N s, AXIALLAST Nm in.lbs. MOMENTLAST
8900 2000 565.0 5000
e e 4000 /
% 6675 1500 5452'0 4000 7
S £339.0 3000
& 4450 1000 // =
g / 82260 2000 //
3 2225 500 A g /]
= 7 £1130 1000 e
2 =
0 0 0 0
0 15 30 45 60 75 90PSI 0 15 30 45 60 75 90PSI
0 1 2 3 4 5 6Bar 0 1 2 3 4 5 6Bar
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ROBOTERUBERLASTSCHUTZ ULS-250

Technische Daten ULS-250
Drehnachgiebigkeit (X- und Y-Achse) ...... 5° 5°
Drehnachgiebigkeit (Z-Achse) ............ 360° 360°
Axiale Nachgiebigkeit (Z-Achse) .......... 0.631in. 16 mm
29.764 [0248.0] —— Gewicht .....oee 351bs. 16 Kg
Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) . ... 15-100 psi 1/7 bar
157 Do — Temperaturbereich . ................... -5°~160°F  -20°~70°C
( [4.0] ¢ ‘ Wiederholgenauigkeit .................. +0.004 in. +0.10 mm
% ; . % ; Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 3/2-Wege-Ventil

) 1.024 2402

R TG I O

=

sot | ?
[15.0]
. 239370 |
[©100h7]
4 07.795 [©198.0] )
A A

2 X PNP-SENSOR 24 VDC 0,1 A
2M 90° QUICK DISCONNECT
KABEL (STANDARD)

@8mm [O8H7]
ON 9.133 [2232]

1066 ——
[270.8]

2X ©.3937
[@10H7]

8X 330 [08.4] DURCH gy \10 DURGH
ON ©9.133 [0232] ON ©6.299 [2160]

6X M10 DURCH
ANSICHT A-A ON ©4.921 [@125]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ B9 I~ o) USA[inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen |SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischge 9 0000==+.00 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = =.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel: zubens vite separat bestelien)

ULS-250

PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR ANZ./EINHEIT
Reparatursatz fiir Standard-Dichtungen SLKT-434 1
Belastharkeit bei 6 bar Imperial Metrisch
Max. Losbrechkraft Druck G 2025 Ibs. 9000 N - -
Max. Losbrechmoment Mx 5400in.-1bs. 610 Nm Maximale Uberlast
Max. Losbrechmoment My 5400in.-Ibs. 610 Nm
Max. Losbrechmoment Mz 5400in.-Ibs. 610 Nm N Ibs. AXIALLAST Nm in.lbs. MOMENTLAST
11125 2500 678 6000
/
E 8900 2000 E EECRCio0 //
2 6675 1500 7 ] /
] @ 339 3000 7
& 4450 1000 & /]
I E 226 2000 /r
% 2225 500 ,/ E 113 1000
0 0 0 0
0 15 30 45 60 75 90PSI 0 15 30 45 60 75 90PSI
0 1 2 3 4 5 6Bar 0 1 2 3 4 5 68Bar
DRUCK DRUCK

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



ROBOTERUBERLASTSCHUTZ ULS-300

Technische Daten ULS-300
Drehnachgiebigkeit (X- und Y-Achse) .. .... 6° 6°
011.732 [0298.0] Drehnachgiebigkeit (Z-Achse) ............ 360° 360°
94921 [9125.0] = Axiale Nachgiebigkeit (Z-Achse) .......... 0.98 in. 25 mm
| Gewicht ... 52.8 Ibs. 2.4Kg
157 ] i Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) . ... 15-100 psi 1/7 bar
0] ZN M7 ‘ Temperaturbereich .................... -5°~160°F  -20°~70°C
x§¥J 136.0] 2[?71931 Wiederholgenauigkeit .................. +0.008in.  +0.20 mm
1.024 | XX T 71 ' Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 3/2-Wege-Ventil
SO O N | A
| E= s 197
! L [ 50
748 ! ‘ ‘ ‘ f
[19.0] 4.921
[125.0]
9.843
250.0
A A [250.0] h
2 X PNP-SENSOR 24 VDC 0,1 A
2M 90° QUICK DISCONNECT
KABEL (STANDARD)
225 7 |
" rY‘—\
45 ©.3149
TYP. [@8H7]
30
12.69 - l
[322.4]
Q.4724
[@12H7]
2.3937
[@10H7]
6X M10

E
(7]
a
=

ON @11.102 [9282]

8X ©.330 [@8.4] DURCH

ON ©6.299 [@160]

ON ©7.874 [@200]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢

Abmessungen
symmetrisch zur
Mittellinie

[=NO} O USA [Inch]
1S0-Methode Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 =01
Lagetoleranz metrischge 9 0.000=+.005
+.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005

Metrisch [mm]
[0] = [+.25]
10.0] = [=.13]

[0.00] = [=.013]

Belastharkeit bei 6 bar Imperial Metrisch
Max. Losbrechkraft Druck G 2475 Ibs. 11,000 N
Max. Losbrechmoment Mx 6195in.-Ibs. 700 Nm
Max. Losbrechmoment My 6195in.-Ibs. 700 Nm
Max. Losbrechmoment Mz 6195in.-Ibs. 700 Nm

AXIALE LOSBRECHKRAFT

Bestellbeispiel: zubens vite separat bestelien)

PNEUMATIKZUBEHOR BESTELLNR ANZ./EINHEIT
Reparatursatz fiir Standard-Dichtungen SLKT-433 1
N Ibs. AXIALLAST Nm in.lbs. MOMENTLAST
11125 2500 904 8000
£ 791 7000
8900 2000 & P
678
g 6000 7
6675 1500 // E 565 5000
£ 452 4000
/ 2
4450 1000
/ L/ E 339 3000
2225 500 L | B L
§ 113 1000
0 0 0 0
0 15 30 45 60 75 90PSI 0 15 30 45 60 75 90PSI
0 1 2 3 4 5 6Bar 0 1 2 3 4 5 6Bar
DRUCK DRUCK

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



EXPLOSIONSZEICHNUNG ULS-SERIE

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Gehduse
02 1 Deckplatte
03 1 Bodenplatte
04 1 Sensor

05 1 Druckplatte

ANM.: Eine komplette Liste der Er-
satzteile mit Bestellnummern und
Preisen erhalten Sie auf Anfrage.

ou
Ef
=

(s [ 0 6 BO

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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Not-Aus-Module

¢ Einstellbare Ausldoseschwelle:
Der zwischen 2 und 10 bar ein-
stellbare Auslosedruck erlaubt die
Einstellung des exakten, fiir die
jeweilige Anwendung erforder-
lichen Ausldsepunktes.

e Kompakt und robust:
Diese Module wurden fiir den Ein-
satz unter rauhen Bedingungen
entwickelt.

e Betriehsmittelsicherheit:

Das Not-Aus-Modul wird als Zwis-
chenglied zwischen einem Roboter
und dessen Werkzeug eingesetzt.
So schiitzt es das Werkstiick, die
Spannvorrichtung bzw. den Mon-
tageautomaten vor durch Dehn-,
Druck-, Biege- oder Torsionskréfte
hervorgerufenen Uberbelastungen,
wie sie besonders im Kollisionsfall
auftreten.

¢ Weite Ausweichbewegung:
Die durch die Verkoppelung mit
dem elektrischen Druckaufnehmer
erfolgende weite Ausweichbewe-
gung erspart dem Betreiber hohe
Ausgaben und Produktionsausfélle
aufgrund von Instandsetzungsar-
beiten.

Installation: Technische Daten:

Die Positionierung des Moduls
erfolgt mit Hilfe eines Position-
ieransatzes und eines Stiftes.
AnschlieBend wird es mit den
4 in die Gehausedurch-
gangslocher eingefiihrten
Schrauben befestigt.

i
ul

Das Werkzeug wird mit Hilfe
eines Positionieransatzes
und eines Stiftes positioniert
und mit 3 oder 4 Schrauben
befestigt.

Die Module kidnnen in jeder beliebigen Orientierung montiert Pneumatik us Metrisch
und betrieben werden. Betriebsdruckbereich 30-145 psi 2-10 bar
Zylindertyp Sonderausfiihrung

Dynamische Dichtungen intern geschmierte
Buna-N-Dichtungen
Druckregelventil

0-10 bar (0-145 psi)

zur Ansteuerung erf. Ventil

Anforderungen an die Luftqualitét

Luftfilter 40 Micron oder besser
Luftélung nicht erfordlich*
Luftfeuchte geringer Feuchtigkeitsgehalt
(trocken)
‘ ‘ ‘ Temperatur
y Betriebstemperatur
“ -30°~180° F -35°~80° C
Angaben zur Wartung**
\ ; Nutzungsdauer
—_—C im Normalbetrieb 5 Millionen Zyklen
1 mit vorbeugender Wartung > 10 Millionen Zyklen
= /4; ) Reparaturmoglichkeit am Aufstellungsort  Ja
‘ ! ‘ Dichtungsreparatursatze lieferbar Ja

“Luftdlung tragt erheblich zur Verldngerung der Nutzungsdauer bei.
“Sie Abschnitt ,Wartung“.

Die unbearbeite Werkzeugtrager-
platte erlaubt dem Anwender,
sein Werkzeug gemaB seiner

spezifischen Anforderungen am
Not-Aus-Modul anzubringen.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Technische Merkmale
Werkz k |
Qualititsbhauteile Daswgizeugﬂg?gregtgﬁ:;r%bs—

Hergestellt aus rot eloxierter Alumini-

umlegierung. Die Hauptbauteile der

Module sind aus warmebehandeltem
Stahl.

flansch oder am mitgelieferten unbear-
beiteten Flansch befestigt werden.

Luftanschluss

Elektrischer
Drucktransmitter
Sendet bei Uberbelastung und/oder
Kollision ein Signal an den PLC.

Funktionsprinzip

unbearbeitete
Werkzeug-
tragerplatte

Deckel

Gehéuse

\ Abtriebs-

Druckaufnehmer Feder korg_st(;her Stift mit flansch
balliger
Spitze

Uberlastposition

Riicksetzposition

e Der konische Sitz im Abtriebsflansch und der Stift mit balliger Spitze dienen
dazu, das Modul in seine Grundposition zu platzieren.

e Der in der Kammer herrschende Druck (ibt die notige Kraft auf den Abtriebs-
flansch aus, um ihn in der Grundposition zu halten.

e Sowie eine dussere Kraft oder ein dusseres Moment, die bzw. das hoher als die
am Modul voreingestellte Kraft ist, auf den Abtriebsflansch wirkt, bewegt sich
der konische Sitz vom Stift mit balliger Spitze weg und Iasst so die Druckluft
aus der Kammer entweichen.

e Das Entweichen der Luft bewirkt einen Druckabfall in der Modulkammer, der

vom Druckaufnehmer (Transmitter) erfasst wird. Bei den Not-Aus-Modulen
dieser Baureihe erfolgt das Riicksetzen des Werkzeugs per Hand.

Seitlich angebrachter Luftanschluss

Modell AU - Not-Aus-Module

oBe- Modell: AU-60
Grone 60 Werkstiickaufnah.: 0.28in. 7 mm
Drehbewegung: 45° 45°

Schwenkbewegung: 12° 12°

& Gewicht: 0.9 bs. 0.45 Kg

o 6.102

Modell AU - Not-Aus-Module

oBe- Modell: AU-80
Grone 80 Werkstiickaufnah.:  0.334in. 8.5 mm
Drehbewegung: 24° 24°
Schwenkbewegung:  12° 12°

Gewicht: 1.5Ibs. 0.68 Kg

8

Modell AU - Not-Aus-Module

% 6.103

oRe- Modell: AU-110
Grone 110 Werkstiickaufnah.:  0.531 in. 13.5 mm
Drehbewegung: 31° 31°

Schwenkbewegung: 12° 12°

‘Gewicht: 461bs. 2.1Kg

% 6.104

Modell AU - Not-Aus-Module

oRe- Modell: AU-140
Grone 140 Werkstiickaufnah.:  0.63in. 16 mm
Drehbewegung: 45° 45°
Schwenkbewegung:  12° 12°
Gewicht: 8.81bs. 4.0Kg

o 6.105

Modell AU - Not-Aus-Module

oRe- Modell: AU-165
Grone 165 Werkstiickaufnah.:  0.67 in. 17 mm
Drehbewegung: 24° 240
Schwenkbewegung:  12° 12°
Gewicht: 12.81bs. 5.8Kg

‘ 3 6.106
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SERIE AU-60
NOT-AUS-MODULE DER SERIE AU

- [e00] DRUCKTRANSMITTER EINSCHL.
2.362 - 1 Banjo-Kupplung
- 1 Rasterclip
[51.0] - 1 Stecksensor IP67
[16.0] 2.008 .
0.630 . [105]
0.413
[38.1h7] [ [6.0] e
®1.5000 Gleitsitz 4x20.236 =
|
— [ @4 H9 x 13 Tiefe]
[60.0] 1 1= [22.0] [60.0] [60.0] [51.0] |
$2.362 @ 9 $0.866 ©2.362 2.362 2.008 ¥
[s0] _ L | [10.0]
0.118 T 0394
[80] _|_ .|
0.315 L re20]
2.047
Abtriebsflansch-Anbauteil
[13.0]
00.531 <@§
3 x [M5 x 10 Tiefe]

[22 h7)
®0.8661 Gleitsitz
%Z — —1
I :;
[7.50] @
0.2953
i [12.0]
[ @4 H9 x 8 Tiefe] 0.472
Technische Daten AU-60
Schwenkbewegung (X- u. Y-Achse) .. 12° 12°
Drehbewegung (Z-Achse) .......... 45° 45° __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
Werkstiickaufnahme (Z-Achs) . . . . . . 0.281n. 7mm DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
Gewicht ........................ 0.99 Ibs. 0.45Kg @ =
Betriebsdruck min/max (Zyl. verriegelt)  30-145 psi 2-10 bar Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit
Zylinderbohrung . ................ 1.77in. 45 mm sym“;lntettrli?qh r Oooégg%toleragﬁs
Luftverbrauch/zyklus ............. 0.06in.2 1.cm? itlinie 005" oder (=01 3mm]
Betriebstemperaturbereich .. ....... -30°~180°F  -35°~80° C »@ USA[Inch]  Metrisch [mm]
Wiederholgenauigkeit ............. +0.002 in. +0.05 mm ; ! 0.00 = +.01 [0] = [+.25]
. . Gewindesteigung
Zur Ansteuerung erf. Ventil ......... 4/2 Wege-Ventil metrische Gewinde (G000 =+000 I =E %k

BE|aStllllgsallgaben Bestellbeispiel: (Zubehdr getrennt vom Basismodell bestellen)

AU-60

Zulassige Hochstlasten

Z Z
N lbs. AXIALLASTEN Nm in-lbs. MOMENTANLASTEN
Y 1000 225 20 177
| >

| Mx, M
© Mz —_| é 750 169 / g 15 133 )y’/
2 / 2
Mxy w__w g so 12 // g 10 8 //// Z
g g
Belastungskapazit:it vei 7 var USA  Metrisch 2 om0 s /| 25 om i
: - : 4
<
Max. Druckkraft G 139 Ibs. 620 N = .
. 0 (1] 0
Max. Losbrechmoment Mx 124in-Ibs. 14 Nm 0 30 58 8 116 145PSI 0 30 58 87 116 145PSI
Max. Losbrechmoment My 89in.-1bs. 10 Nm 0 2 D:IUGK 6 8  10Bar 0 2 4 6 8  10Bar
Max. Losbrechmoment Mz 124in-Ibs. 14 Nm DRUCK
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SERIE AU-80
NOT-AUS-MODULE DER SERIE AU

DRUCK_TRANSMITI’ER EINSCHL.
[s02] ] oot
3.150 - 1 Stecksensor IP67
[19.0] [65.0]
50.8 h7] 0748 2559
<z>2.[0000 Gleitsitz [ [012-351] ol
Eﬁ-?g - @ 4x ®0A276x - %Z&-@
2%\/ g § 3\
/ 7 g\\ [@5 HO x 13 Tiefe]
[80.0] A [30.5] [80.0] [80.0] [65.0] {» j 4
$3.150 $1.201  $3.150 3.150 2.559 L B
© =E
\\ \[
g N *
\L‘J - o
(E.Sé?g (- [01350; [35.50]
[1 7_0] B 1.3976
0.669 [56.0]
2.205
Abtriebsflansch-Anbauteil
 ——
( &
@\ 0()[.18362] v [25] [80.5 H7]
& ! 0.098 | (1.2008 Gleitsitz
A
a 1 _ | -1 _
3 @
[@5 H9 x 7 Tiefe] — | R—]
4% [M5 x 10 Tiefe] \@ \ | [01;102]
[11.00]
0.4331
Technische Daten AU-80
Schwenkbewegung (X- u. Y-Achse) .. 12° 12°
Drehbewegung (Z_Achse) __________ 24° 24° - WENN NICHT A“DER§ A"GEGEBE", GELTEN _
Werkstiickaufnahme (Z-Achs) . . . . . . 0.3341n. 8.5mm DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
Gewicht ..................oeee. 1.5lbs. 0.68 Kg ¢ = @
Betriebsdruck min/max (Zyl. verriegelt)  30-145 psi 2-10 bar Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit
Zylinderbohrung . ................ 241n. 61 mm sym“;lntettrliﬁqh r Oooégg%toleragﬁs
Luftverbrauch/zyklus ............. 0.99in2 16.3 cm? itlinie 005" oder (=01 3mm]
Betriebstemperaturbereich ... ...... -30°~180°F  -35°~80° C »@ USA[Inch]  Metrisch [mm]
Wiederholgenauigkeit ............. +0.0025in.  +0.06 mm Gewindesteigung ~0:00 =01 [0 = [=.25]
Zur Ansteuerung erf. Ventil ......... 4/2 Wege-Ventil metrische Gewinde (G000 =+0%0 I =E %

Bestellbeispiel: (Zubehor getrennt vom Basismodell bestellen)

AU-80

Z P u
Z Zulassige Hochstlasten
.
N Ibs. AXIALLASTEN Nm in-lbs. MOMENTANLASTEN
v 2500 562 40 354
E 2000 449 ,/ £ i, My A
E E 30 266 ~
C Mz —[=> § 1500 337 / g //M
= & 20 177 / :
Mxy w—__w @ 1000 225 / g //
RE 2 7 y
Belastungskapagzitiit bei 7 bar USA Metrisch £ s 12 §m o s
Max. Druckkraft G 372 Ibs. 1655 N 0 o 0 o
Max. Losbrechmoment Mx 195 !n.—lbs. 22Nm B2 B @ 9 7 8 B o 90 Tdd
Max. Losbrechmoment My 221in.-lbs.  25Nm DRUCK DRUCK
Max. Losbrechmoment Mz 195in.-1bs.  22Nm
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SERIE AU-110
NOT-AUS-MODULE DER SERIE AU

DRUCKTRANSMITTER EINSCHL.
[11303(1)] - 1 Banjo-Kupplung
- 1 Rasterclip
[28.0] [19.5] [90.0] - 1 Stecksensor IP67
1.102 0.768 3.543
[80] L [9.0]

[76.2h7) 0.118 4x00.354
$3.0000 Gleitsitz \ < Tj:
[ 1]
= )\
\

/ [@5 H9 x 13 Tiefe]
Biae Tt 1 B Bae GRy Re : :
© o
)R
()
[10.0] L. [120]
0.394 0.472
[23.0]
0.906
[75.5]
2.972
Abtriebsflansch-Anbauteil
{3 5
— 0.118
© [44 h7)
[30] $1.7323 Gleitsitz
01.181 20 H7]
$0.7874 Gleitsitz
[06 HO x 7 Tiefe] — |
4% M6 x 11 Tiefe] — | | s
0.531
Technische Daten AU-110
Schwenkbewegung (X- u. Y-Achse) .. 12° 12°
Drehbewegung (Z-Achse) .......... 31° 31° __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
Werkstiickaufnahme (Z-Achs) . . . . . . 0.531in. 13.5mm DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
Gewicht ........................ 4.6 Ibs. 2.1Kg q =
Betriebsdruck min/max (Zyl. verriegelt)  30-145 psi 2-10 bar Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit
Zylinderbohrung ................. 3.38in. 86 mm sym“;lnte}trlilgc‘h wr Oooléﬁg%toleragis
Luftverbrauch/zyklus ............. 222in3 36.5 cm® itlinie 005" oder (=01 3mm]
Betriebstemperaturbereich .. ....... -30°~180°F  -35°~80° C »@ USA[Inch]  Metrisch [mm]
Wiederholgenauigkeit ............. +0.003 in. +0.08 mm Gewindesteigung ~0:00 =01 [0 = [=.25]
Zur Ansteuerung erf. Ventil ......... 4/2 Wege-Ventil metrische Gewinde (G000 =+000 I =E %k

BE|aStllllgsallgaben Bestellbeispiel: (Zubehdr getrennt vom Basismodell bestellen)

AU-110

Zulassige Hochstlasten

7 Z
N Ibs. AXIALLASTEN Nm in-Ibs. MOMENTANLASTEN
Y 5000 1124 90 797
/ g 80 708 A
4000 899 -
| = é

E < 70 620 =
x x
C Mz — & 3000 674 ,/ g :g ii; // ,/
= = Mz
Mxy w__w % 200w b /] g 0 3 P ///
e 3 3 /
Belastungskapagzitiit bei 7 bar USA Metrisch £ 1000 225 / § 20 177 // ~
10 89

Max. Druckkraft G 712 Ibs. 3170N 0 0 0 o
Max. Losbrechmoment Mx 522in.-1bs 59 Nm b D & g Ub U O 3013l erl 1161 AS Pt
Max. Losbrechmoment My 345in.-1bs 39 Nm DRUCK o DRUCK o
Max. Losbrechmoment Mz 522in.-1bs 59 Nm
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SERIE AU-140

NOT-AUS-MODULE DER SERIE AU

-

DRUCKTRANSMITTER EINSCHL.
-1 Banjo-Kupplung

- 1 Rasterclip

- 1 Stecksensor IP67

/ [@8 H9 x 25 Tiefe]

[140.0]
5512
[120.0]
[220] | [25.0] 4.724
0.866 0.984
[11.0]
[107.95 h7)
o (500 L. 4X@0.433
4.2500 Gleitsitz 5% 1=
|
[140.0] 11nE o [s6.0] [140.0] [140.0] [120.0] |
©5.512 I B $2.205 ®5512 5512 4.724 %
@ —
NI \f
2
o
[13.0] || | [16.0]
0.512 T 0630
[22.0]
0.866
[96.0]
3.780

[@8 HY x 15 Tiefe]

[25 H7]
! $0.9843 Gleitsitz
[38] | [56 h7]
VT o1.496 $2.2047 Gleitsitz

A} [4.0]
X [M8 x 20 Ti A~ 4 ™ 0157
4% [M8 x 20 Tiefe] @ | @
[24.0]
o
Technische Daten AU-140
Schwenkbewegung (X- u. Y-Achse) .. 12° 12°
Drehbewegung (Z-Achse) .......... 45° 45° __ WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN
Werkstiickaufnahme (Z-Achs) . . . . . . 0.63in. 16 mm DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
Gewicht ..................oeee. 8.8 Ibs. 40Kg ¢ = @
Betriebsdruck min/max (Zyl. verriegelt)  30-145 psi 2-10 bar Abmessungen 1SO-Methode _ Alle Passbohrungen Slip Fit
Zylinderbohrung . ................ 4.25in. 108 mm sym“;lnte}trlilgc‘h r Oooléﬁg%toleragis
Luftverbrauch/zyklus ............. 3.31in3 54.3 cm? itlinie 005" oder (=01 3mm]
Betriebstemperaturbereich ... ...... -30°~180°F  -35°~80° C »@ USA[Inch]  Metrisch [mm]
Wiederholgenauigkeit ............. +0.004 in. +0.1 mm ; " 0.00 = +.01 [0] = [+.25]
. . Gewindesteigung
Zur Ansteuerung erf. Ventil ......... 4/2 Wege-Ventil metrische Gewinde  0.000=.005_ [0[008% = EPJ?]?»]

©
Mxy w_ v

Belastungskapagzitiit bei 7 bar
Max. Druckkraft G

Max. Losbrechmoment Mx

Max. Losbrechmoment My

Max. Losbrechmoment Mz

Z
Y
Mz <—1=>

USA Metrisch

1178 Ibs. 5240N
1584in-lbs 179 Nm
1221in-lbs  138Nm
1584in-lbs 179 Nm

AXIAL-LOSBRECHKRAFT

Bestellbeispiel: (Zubehor getrennt vom Basismodell bestellen)

AU-140

Zulassige Hochstlasten

AXIALLASTEN Nm in-lbs.

MOMENTANLASTEN

N Ibs.
8000 1198 2752434

/

250 2213

7000 1573 E 225 1901

6000 1348

2001770

175 1549

5000 1124

' A w

4000 899 150 1328

1251106

3000 674 100 885

75 664

2000 449

RADIAL-LOSBRECHKRAI

50 443

1000 225

25 221

[} [} 0 [}
145 PSI

10 Bar

oo

87 116
6 8

oo
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SERIE AU165
NOT-AUS-MODULE DER SERIE AU

[165.0] DRUCKTRANSMITTER EINSCHL.
6.496 - 1 Banjo-Kupplung
- 1 Rasterclip
<[14‘71302] ot [280] [140.0] - 1 Stecksensor IP67

1.102

[13.0] 5.512
[127 h7] gségijs - 4% 00512
¢5.0000 Gleitsitz - \

/ [@10 H9 x 25 Tiefe]
[165.0 ] | @ | | [e1.0] [165.0] [165.0] [140.0]
$6.496 P $2.402 $6.496 6.496 5.512
2
<]
[16.0]
0699 [72.50]
27.0 | [20.0] -
[1.063] T 0787 2.8543
[113.0]
) 4.449 -

Abtriebsflansch-Anbauteil

M [28 HT7]
s @ _ $1.1024 Gleitsitz
' @ . [61 h7]
[44] _©2.4016 Gleitsitz
T 01.732
[ =
@ L= '
. D | 1L [so]

L]

"

i

[@10 H9 x 15 Tiefe] —|

4x[M10 x 21 Tiefe] — |

0.197
[27.0]
[ngé);] 1.063
Technische Daten AU-165
Schwenkbewegung (X- u. Y-Achse) .. 12° 12°
Drehbewegung (Z_Achse) __________ 24° 24° - WENN NICHT A“DER§ A"GEGEBE", GELTEN _
Werkstiickaufnahme (Z-Achs) . . . . . . 0.67in. 17 mm DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
Gewicht .......... ...l 12.7 Ibs. 5.8 Kg q =
Betriebsdruck min/max (Zyl. verriegelt)  30-145 psi 2-10 bar Abmessungen 1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit
Zylinderbohrung ................. 4.76in. 121 mm sym“;lnﬁtrlilsqh r . oooéﬁg%wleiagﬁs
Luftverbrauch/zyklus ............. 394in.3 64.6 cm3 itlinie 005" oder (=01 3mm]
Betriebstemperaturbereich ......... -30°~180°F  -35°~80° C »@ USA[Inch]  Metrisch [mm]
Wiederholgenauigkeit ............. +0.005 in. =0.12 mm Gewindesteigung ~0:00 =01 [0 = [=.25]
Zur Ansteuerung erf. Ventil ......... 4/2 Wege-Ventil metrische Gewinde ~_0.000 =x.005 [0.0] = [.13]
0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]

BE|aStllllgsallgaben Bestellbeispiel: (Zubehdr getrennt vom Basismodell bestellen)

AU-165

7 . a
Z Zulassige Hiochstlasten
N Ibs. AXIALLASTEN Nm in-lbs. MOMENTANLASTEN
\ 10000 2247 350 3098
= [ 3002655 MisMy—A
& 7500 1685 2 2502213 .
" (©; Mz — ] = § - P § 2001770 744
Y v ¢ 5000 1124 // e ///
e 2 = 100 88
Belastungskapazit:it bei 7 bar USA Metrisch 3 o0 oz s P
Max. Druckkraft G 1472 Ibs. 6550 N ) )
Max. Losbrechmoment Mx 1956in-lbs 221 Nm 0w s w1l e O W s w il e
ar ar
Max. Losbrechmoment My 1584in.-lbs 179 Nm DRUCK DRUCK
Max. Losbrechmoment Mz 1956 in.-Ibs 221 Nm
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ZUSAMMENBAUZEICHNUNG SERIE AU

Pos. Menge Bezeichnung

1 1 Gehause

2 1 unbearbeitete
Werkzeugtragerplatte
Abtriebsflansch

Stift mit balliger Spitze
Anschlag
Feder-Einsteckstift

zyl. Distanzstiick
Deckel

Stift, Abtriebsflansch
Zyl.-Schr. mit Innenskt.,
Flansch
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54 4 Senkkopfschr. mit Innen-
skt., Anschlag

55 2 Stift, Anschlag

56 2 Madenschraube, zyl. Stift

57 1 Feder

58 1 0-Ring, Deckel

59 6  Zyl.-Schr. mit Innenskt.,
Deckel

60 1 Stift, Deckel
61 1 0-Ring, Abtriebsflansch
69 1 Drucktransmitter

ANMERKUNG: Bitte wenden Sie sich an
die DESTACO Verkaufsabteilung, wenn
Sie eine komplette Ersatzteilliste mit
Bestellnummern und Preisen wiinschen.

Montageanweisungen

1) Den Anschlag (Pos. 5) mittels der beiden Stifte
(Pos. 55) im Geh&use (Pos. 1) einsetzen.

2) Den Anschlag (Pos. 5) mit den mit Sicher-
ungskleber bestrichenen Schrauben
(Pos. 54) befestigen.

3) Die Feder (Pos. 57) in die Anschlagbohrung
einsetzen.

4) Den Feder-Hutstift (Pos. 7) in die Feder
(Pos. 57) einstecken.

5) Den 0-Ring (Pos. 58) in die obere Nut des
Gehduses (Pos. 1) einfiihren.

6) Den Stift mit balliger Spitze (Pos. 4) in den
Deckel (Pos. 9) eindrehen.

7) Das zylindrische Distanzstiick (Pos. 8) in die
seitlichen Bohrungen des Deckels (Pos. 9)
einfiihren.

8) Die Madenschrauben (Pos. 56) in die seitli-
chen Gewindebohrungen des Deckels
(Pos. 9) eindrehen.

9) Den 0-Ring (Pos. 61) in die Nut des Deckels
(Pos. 9) einlegen.

10) Den Abtriebsflansch (Pos. 3) in den Deckel

(Pos. 9) einfiihren und die eingravierten ,A“-

Einstellungsanweisungen 4) Gleichzeitig mit aufeinanderfolgenden Viertel- Markierungen in Ubereinstimmung bringen.
Um die Einstellung zu erleichtern, kann die drehungen den Gewindestift mit balliger 11) Die Unterbaugruppe in das Gehduse (Pos. 1)
unbearbeitete Werkzeugtragerplatte (Pos. 2) Spitze (Pos. 4) eindrehen, bis der Eingriff mit einfiihren und mit Stift (Pos. 60) arretieren.
abmontiert werden. Es wird ebenfalls empfohlen, dem konischen Sitz am Abtriebsflansch (Pos.  12) Den Deckel (Pos. 9) mit den mit Sicherungs-
das Modul mit 2 bar Druck zu beaufschlagen. 3) hergestellt ist. Diesen Vorgang wiederholen, ~ Kleber bestrichenen Zyl.-Schrauben mit In-

nensechskt. (Pos. 59) festziehen.

1) Die Madenschrauben (Pos. 56) lésen, um das bis ein minimaler Winkelspielraum erreicht ist. X . =
zylindrische Distanzstiick (Pos. 8) freizusetzen.  5) Die Madenschrauben (Pos. 56) in die 13) R;'gslljZ?Zﬁb:&i}glwﬁﬁgﬁ%ﬂg(ggg?gl))lﬁf Hilfe
2) Den Gewindestift mit balliger Spitze (Pos. 4) seitlichen Gewindebohrungen des Deckels des Passstiftes (Pos. 52) anbringen.
[6sen, damit er nicht weiter in den konischen (Pos. 9) eindrehen und festziehen. 14) Die unbearbeitete Werkzeugtragerplatte
Sitz am Abtriebsflansch (Pos. 3) eingreift. (Pos. 2) mittels der mit Sicherungskleber be-
3) Die in das Gehduse (Pos. 1) und den Abtriebs- strichenen Zyl.-Schrauben mit Innensechskt.
flansch (Pos. 3) eingravierten ,,A“-Markierun- (Pos. 53) befestigen. '
genin Ubereinstimmung bringen. 15) Den Drucktransmitter (Pos. 69) in das

Gehause (Pos. 1) einschrauben.
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Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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ZUSAMMENBAUDARSTELLUNGEN SERIE AU

Pos. Menge Bezeichnung

1 1 Gehduse

2 1 unbearbeitete
Werkzeugtrégerplatte

3 1 Abtriebsflansch

4 2 Stift mit balliger Spitze

5 1 Anschlag

7 1 Feder-Einsteckstift

8 2 zyl. Distanzstiick

9 1 Deckel

52 1 Stift, Abtriebsflansch

53 4 Zyl.-Schr. mit Innenskt.,
Flansch

54 4 Senkkopfschr. mit Innen-
skt., Anschlag

55 2 Stift, Anschlag

56 2 Madenschraube, zyl. Stift

57 1 Feder

58 1 0-Ring, Deckel

59 6  Zyl.-Schr. mit Innenskt.,
Deckel

60 1 Stift, Deckel

61 1 0-Ring, Abtriebsflansch

69 1 Drucktransmitter

ANMERKUNG: Bitte wenden Sie sich an
die DESTACO Verkaufsabteilung, wenn
Sie eine komplette Ersatzteilliste mit
Bestellnummern und Preisen wiinschen.

Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis
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Ansicht dritter
Winkel

Super-
kleber
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FUR IHRE NOTIZEN
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