


Technische Merkmale

Harteloxiertes Aluminium Verriegelungszylinder

Bauteile aus eloxiertem Aluminiur. zwischen Roboter und Werkzeugplatte her.

/

Gekreuztes Rollenlager

Gekreuzte Rollenlager nehmen seitliche Kréfte auf, die von

auBer mittig positionierten Bauteilen erzeugt werden.

Funktionsprinzip

Roboterseite Verriegelungs- Kolben

7

Werkzeugseite Positionierkegel ~ Kolbenstange Rollenlager-
elemente
Luftaustritt <
~—_ P
Offen Lufteintritt
Lufteintritt —
Luftaustritt
3

Verriegelt

e Die beiden Hélften der Vorrichtung sind iiber zwei Paare von gekreuzten lin-
earen Rollenlagern verbunden, die rechtwinklig aufeinander stehen.

e |n geoffneter Position ist Relativbewegung zwischen den beiden Halften
unabhangig voneinander sowohl in X- als auch in Y-Richtung méglich.

e In geschlossener Position wird die Werkzeughalfte mittels Kegelzentrierung,
die vom eingebauten penumatischen Zylinder betétigt wird, zuriick in die
Mittelposition bewegt bezogen auf die (Roboterhélfte).

Modell-KA Seitenausrichtung

Verriegelungszylinder stellt eine starre Verbindung

oReo- Modell: KA-80
Grone 80 Max. Zuladung: 21b 1Kg
Max. Dezentrierung: 0.08 in. 2 mm
Gewicht: 1.101b  0.50 Kg

% 71.70

Modell-KA Seitenausrichtung

i - Modell: KA-100
Grone 100 Max. Zuladung: 5Ib 2.5Kg
Max. Dezentrierung: 0.08 in. 2 mm
Gewicht: 1.801b 0.82Kg

e 1.1

Modell-KA Seitenausrichtung

3 - Modell: KA-125
Grone 1 25 Max. Zuladung: 10 b 5Kg
Max. Dezentrierung: 0.12 in.  3.00mm
Gewicht: 441b 2.0Kg

ok 1.12

Modell-KA Seitenausrichtung

3 - Modell: KA-160
Grone 160 Max. Zuladung: 251b 11 Kg
Max. Dezentrierung: 0.15in. 4 mm
Gewicht: 7.0b  3.2Kg

s 1.13

Modell-KA Seitenausrichtung

oRe. Modell: KA-200
GrOBe 200 Max. Zuladung: 90 Ib 40 Kg
Max. Dezentrierung: 0.47 in. 12 mm
Gewicht: 16.51b 7.5Kg

S 1.14

Modell-KA Seitenausrichtung

o Modell: KA-300
GI‘OBe-300 Max. Zuladung: 4401b 200 Kg
Max. Dezentrierung: 0.98in. 25 mm
Gewicht: 791b 36Kg

S .19
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SEITLICHER AUSGLEICH KA-80
PNEUMATISCHE ZENTRIERUNG

Technische Daten KA-80
Max. Traglast . ...................ooote 21bs 1Kg
Fehlpositionierungsbereich .............. +0.08 in. +2 mm
Gewicht .........ccoiiiii 111b 0.50 Kg
Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) ... 40-100 psi 3/7 bar
Temperaturbereich .................... -20°~180°F  -30°~80° C
03.110[079.0] Verriegelungskraft bei 5,52 bar . .. ... .. 30 Ibs 133N
O 7874 SF Wiederholgenauigkeit .................. +0.001 in. +0.03 mm
[@ 20 H7] 079 Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 4/2-Wege-Ventil
; ¢ i’[z.O]
.394[10.0]
.315[8.0]
? _.|©1.1024 SF | .079j
[@ 28 H7] [2.0]
| - 98110[@790 ——~
Al J A
1.169 11 ¢

4X @ 169 (@ 4,3) DURCH ACHSLOCH [~
FUR M4 ZYLINDERSCHRAUBE
(VON ENTFERNTER SEITE)

LUFTANSCHLUSSE
FUR .25 6 A. D. SCHLAUCH
(MITGELIEFERT)

@ .157 [@ 4 HT7] 4X M4 DURCH

DURCH

3494
[8.87] -

@ 157 [@ 4 HT]
DURCH

L 7493 l«— 1.754 [44.5] —~
e .| [19.03]

ANSICHT A-A

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ B0 & o) USA [inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen |S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigunt 0.00 = +.01 [0.] = [.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischg 9 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel:
z
. Mz =f= F% GRUNDMODELL
== KA-80
cl |7 W
S My.x
Belastungskapazitat Imperial Metrisch
Max. Zugkraft T 451b 200N
Max. Druckkraft G 451b 200N
Max. Moment My 26 in.-1b 3.0Nm
Max. Moment My 26 in.-1b 3.0Nm
Max. Moment Mz 26 in.-1b 3.0Nm
Max. Zuladung W 201b 1Kg
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SEITLICHER AUSGLEICH KA-100
PNEUMATISCHE ZENTRIERUNG

Technische Daten KA-100
Max. Traglast . ...................ooote 51bs 2.5Kg
Fehlpositionierungsbereich .............. +0.08 in. +2 mm
Gewicht ......... ..o 1.80 Ib 0.82 Kg
Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) ... 40-100 psi 3/7 bar
3.937 [0 100.0] Temperaturbereich .................... -20°~180°F  -30°~80° C
Verriegelungskraft bei 5,52 bar........... 70 Ibs 311N
— Q[’®1 -321422H25E — 118 Wiederholgenauigkeit .................. +0.001 in. +0.03 mm
‘ 'E l’ 13.0] Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 4/2-Wege-Ventil
‘ [
472 [12.0] ’ ‘T
ﬁ j—J ;L 1.654
: [42.0]
i;ﬂ *7/7 -~ Y;fi \_L 079
315[8.] e — i 20
f ‘ t
_.| ©@12402SF |
[@31.5H7]
L e ©3937[0100.0] — | *
A o o o o A
L%
4X @ 259 (0 6,6) DURCH ACHSLOCH :
FUR M6 ZYLINDERSCHRAUBE |~ ¢ STELLEN—
(VON ENTFERNTER SEITE) €
[ @ .236 [0 6 H7]
DURCH
LUFTANSCHLUSSE
FUR 6 A. D. SCHLAUCH ‘
(MITGELIEFERT)
1.5748
[40.00]
2.227 ‘
I € Is6. — ¢
9843
[25.00]
4X M6 DURCH
0 .236 [0 6 H7]

5.04 DURCH la— 2227 [56.6] —
[128]
ANSICHT A-A
WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ B9 o) USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit  Gewindesteigun: 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischge % 0.000= =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gowinde 0.0000 = =£.0005  [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel:

X %f% GRUNDMODELL
KA-100
W
Belastungskapazitiit Imperial Metrisch
Max. Zugkraft T 90 Ib 400N
Max. Druckkraft G 90 Ib 400N
Max. Moment My 265 in.-1b 30.0 Nm
Max. Moment My 265 in.-1b 30.0 Nm
Max. Moment Mz 265 in.-1b 30.0 Nm
Max. Zuladung W 5Ib 25Kg
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SEITLICHER AUSGLEICH KA-125
PNEUMATISCHE ZENTRIERUNG

Technische Daten KA-125
Max. Traglast . ...................ooote 10 Ibs 5Kg
Fehlpositionierungsbereich .............. +0.12in. +3 mm
Gewicht ... 4410 2.0Kg
04.921[0125.0] ——= Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) ... 40-100 psi 3/7 bar
@ 1.9685 SF Temperaturbereich .................... -20°~180°F  -30°~80° C
™ 250 Hel " -[;108] Verriegelungskraft bei 5,52 bar . .......... 120 Ibs 533N
[ , 2 ! & Wiederholgenauigkeit .................. +0001in.  =0.03mm
4720120 | | 1 W Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 4/2-Wege-Ventil

e U B
|0 U — - |

1354 9.0] g

‘ ©1.9685 SF
I~ [@50 H7] ~

@ 4.921 [@ 125.0] E——

1.893
ANSICHT A-A
€

e 'SBUEC?HHH ‘ 0 314 [@ 8 HT)
6X M8 DURCH DURCH

1.9685
/\ [50.00]
. 3.410
j" 66 © = ©
LUFTANSCHLUSSE
UR .25 6 A. D. SCHLAUCH
(MITGELIEFERT) A *@?
|
_/
@ 8,4 DURCH ACHSLOCH 1.3386
FUR M8 ZYLINDERSCHRAUBE ~ —™ [34.00] '~ 1.969
(VON ENTFERNTER SEITE) @ = oo
l=————3.937 [100.0) ——

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ B O Q o] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen |S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigunt 0.00 = +.01 [0.] = [.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischg 9 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel:
z
x— == %f% GRUNDMODELL
KA-125
cl |7 W
S My.x
Belastungskapazitat Imperial Metrisch
Max. Zugkraft T 180 Ib 801N
Max. Druckkraft G 180 Ib 801N
Max. Moment My 530 in.-1b 59.9 Nm
Max. Moment My 530 in.-1b 59.9 Nm
Max. Moment Mz 530 in.-1b 59.9 Nm
Max. Zuladung W 0lb 5Kg
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SEITLICHER AUSGLEICH KA-160
PNEUMATISCHE ZENTRIERUNG

Technische Daten KA-160
Max. Traglast . ...................ooote 25 Ibs 11 Kg
Fehlpositionierungsbereich .............. +0.151in. +4 mm
Gewicht ... 7.01b 3.2Kg
Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) ... 40-100 psi 3/7 bar
6.060 (3 159.0 Temperaturbereich .................... -20°~180°F  -30°~80° C
062600 159.0] Verriegelungskraft bei 5,52 bar . ... ... .. 120 Ibs 533 N
Wiederholgenauigkeit .................. +0.001 in. +0.03 mm
@ 3.1496 SF Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 4/2-Wege-Ventil
[~ [@80HE] — 118
+ - [ &9
472 [12.0] _ _ f W
f — ‘ | | L 1.969
bl & T [ I
T— { 1.0
472 [12.0] e P e e B J
I
f ‘ @ 3.1496 SF ﬁ
[ 80 H7]
+ ©6.260 [ 159.0] ———— A‘
e ANSICHT A-A
A 2.784 A
[70.7] —  2.461[62.5] —
¢
L | 5X M10 DURCH
©.393 [@ 10 H7]
DURCH
©.393 [0 10 H7]
DURCH
Z
@ :
2.784 [70.7] - 70° [?628.3]
i
‘ LUFTANSCHLUSSE
FUR .25 6 A. D. SCHLAUCH < @
(MITGELIEFERT)
\
4 X @ .412 (@ 8,4) DURCH ACHSLOCH /
FUR M10 ZYLINDERSCHRAUBE 2.4606
(VON ENTFERNTER SEITE) '« 19685 ' 2461[62.5] [62.50]
‘ [50.00]

€

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ B9 to} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen |S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigunt 0.00 = +.01 [0.] = [.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischg 9 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]

Belastungsangaben

x %f% GRUNDMODELL
KA-160
W
Belastungskapazitiit Imperial Metrisch
Max. Zugkraft T 2251b 1001 N
Max. Druckkraft G 2251b 1001 N
Max. Moment My 885in.-1b 100.0 Nm
Max. Moment My 885in.-1b 100.0 Nm
Max. Moment Mz 885in.-1b 100.0 Nm
Max. Zuladung W 251b 11 Kg
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SEITLICHER AUSGLEICH KA-200
PNEUMATISCHE ZENTRIERUNG

Technische Daten KA-200
Max. Traglast . ...................ooote 90 Ibs 40 Kg
Fehlpositionierungsbereich .............. +0.47 in. +12mm
Gewicht .........ccoiiiii 18.51b 7.5Kg
Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) ... 40-100 psi 3/7 bar
©7.795 [@ 198.0] Temperaturbereich .................... -20°~180°F  -30°~80° C
Verriegelungskraft bei 5,52 bar........... 400 Ibs 1779N
Q’[rg-fg{fﬁfF Wiederholgenauigkeit .................. +0.001 in. +0.03 mm
118 Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 4/2-Wege-Ventil
| [ Bo
551 [14.0] [ ‘ ‘ H 1
I L 2559
[65.0]
| 9 T =L § 157
561 [14.0] [ AT~ 1 { @o J
f \ 1
@ 3.9370 SF
T [@10H7]
+ e——————— 0 7.795[0 198.0] ————~ *
e ANSICHT A-A
A 3.201 A
. 3150 3.1496
= [80.0] 4‘]‘*[30.00] -
©.393 [@ 10 H7]
DURCH
o |
< 2
©.393 [0 10 H7]
DURCH
3.201 [81.3] ¢ 40 [15'325_5 ¢
LUFTANSCHLUSSE
4 X @ .331 (@ 8,4) DURCH ACHSLOCH FUR .25 6 A D. SCHLAUCH X M10 DURCH
FUR M10 ZYLINDERSCHRAUBE (MITGELIEFERT)

(VON ENTFERNTER SEITE) 2.2638

¢ 16750

~—23.150 [80.0]—

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN

¢ B9 to} USA [Inch]  Metrisch [mm]
Abmessungen |S0-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigunt 0.00 = +.01 [0.] = [.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz metrischg 9 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]

Belastungsangahen Bestellbeispiel:

o Me=f= %f% GRUNDMODELL
KA-200
w
cl |7
S My.x
Belastungskapazitat Imperial Metrisch
Max. Zugkraft T 360 Ib 1601 N
Max. Druckkraft G 360 Ib 1601 N
Max. Moment My 1327 in.-Ib 150.0 Nm
Max. Moment My 1327 in.-1b 150.0 Nm
Max. Moment Mz 1327 in.-lb 150.0 Nm
Max. Zuladung W 90 Ib 40 Kg
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SEITLICHER AUSGLEICH KA-300
PNEUMATISCHE ZENTRIERUNG

Technische Daten KA-300
Max. Traglast . ...................ooote 440 Ibs 200 Kg
Fehlpositionierungsbereich .............. +0.98 in. +25 mm
Gewicht ........... ... ...l 1151b 52 Kg
ANSICHT A-A Betriebsdruck min./max. (Zyl. verriegelt) ... 40-100 psi 3/7 bar
‘ [1310-2295] | Temperaturbereich .................... -20°~180°F  -30°~80° C
\ : \ Verriegelungskraft bei 5,52 bar . ........ .. 725 Ibs 3204 N
% Wiederholgenauigkeit .................. +0.001 in. +0.03 mm
/__é\_ Zur Ansteuerung erf. Ventil .............. 4/2-Wege-Ventil
T \‘\\
/ q .
5.906 / 1 \,
[150.0] ) L e )
11.811
[300.0]
4731 . e
x| 505 \
\.\é?_/— ™~—6x M12
3.1496 [80.0] — :
T
9.843
[250.0] 3.740
A ‘ [95.0]
|
J |
|
5.906 F, _ ]
3.1496 [80.0 [150.0] _|
[80.0] —| | lw
| ﬂ‘ \ ‘(
' [
N |1 \ |
|| L i#
\ | / |
4731 [+12.02
2 5724 112,00 - lL
‘ : ' I~
N ‘ ) | -
6X M12/ TS :y]
% Al —m
9.843
[250.0]

WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANZEN
¢ B O Q o] USA [Inch]  Metrisch [mm]

Abmessungen ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit - Gewindesteigun: 0.00 = +.01 [0.] = [+.25]
symmetrisch zur Lagetoleranz memschg 9 0000 =005 [0.0] = [+.13]
Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]

M=t %f% GRUNDMODELL

e — w KA-300

ct |t

\_/ My, x
Belastungskapazitiit Imperial Metrisch
Max. Zugkraft T 900 Ib 4003 N
Max. Druckkraft G 900 Ib 4003 N
Max. Moment My 2655 in.-1b 300.0 Nm
Max. Moment My 2655 in.-1b 300.0 Nm
Max. Moment Mz 2655 in.-1b 300.0 Nm
Max. Zuladung W 440 Ib 200 Kg
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ZUSAMMENBAUZEICHNUNG KA-REIHE

Pos. Menge Bezeichnung

01 1 Zentrierkegel
02 1 Deckplatte
03 4 Schiene, fest
04 4 Schiene, beweglich
05 4 Lager

06 8 Anschlag

07 1 Stange

08 1 Kappe

09 1 Kolben

10 1 Bodenplatte
11 1 Mittelplatte

ANM.: Eine komplette Liste der Ersatzteile
mit Bestellnummern und Preisen erhalten Sie
auf Anfrage.
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Dichtungs- Schrauben- Krytox™ Leichtes Fett auf Super- Ansicht dritter
satz-Teile sicherungspaste Schmiermittel Maschinendl Teflon® Basis kleber Winkel
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FUR IHRE NOTIZEN
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HORIZONTAL-AUSGLEICHSZYLINDER: CH-REIHE

MODELLE : CH.50 / CH.80 / CH.110 / CH.140 / CH.165

Das horizontale Ausgleichselement ist eine Schnittstelle zwischen Roboter/
Handling-Apparat und Werkzeug. Es ermdéglicht Freigabe oder Neuzent-
rierung des Werkzeugs relativ zur Roboterachse oder zum Handlingarm

mit einer Zentriergenauigkeit von 0,02 mm und einer Winkelwiederhol-
genauigkeit von =10 mm.

e Pneumatischer Normalbetrieb: max. 10 bar (P).

e Betriebsanschllisse auf Durchmesser und an der Riickseite (auBer Modell CH.50)

OPTIONALE AUSSTATTUNG

e \Werkzeug-Neuzentrierung mit Federn (RA)
e Werkzeug-Freigabe mit Federn (RL)

e Fiir die Optionen RA und RL ist ein Mindestdruck von 5 bar erforderlich.
Die Federn erlauben auch die Verwendung des Ausgleichselements in einfach
wirkendem Betrieb..

e Anpassungsschnittstelle (I)

E
YA o ;
;a;_ | Zubehbr (I) : Anpassungschnittstelle |
Nicht belegte Schnittstelle in Leichtlegierung zum Anschluss der Kundenwerkzeuge am Ausgleichsgelenk
8 MODELL D E F H J R S T Y 4
u- 2A15° | o CH.50-1 50 | 10 | 16 | 20 6 5 [ 25] 35| 2 2
Q % I
Al o CH.80-1 80 [ 15 | 28 | 34 | 95| 8 4 [ 55| 3 3
CHA10-1 | 110 | 25 | 28 | 40 | 14 | 12 6 9 5 6
CH.140-1 | 140 | 25 | 40 [ 54 | 15 | 12 6 9 5 6
Y CH.165-1 | 165 | 30 | 40 | 5 | 18 | 15 8 1 5 7
R >—=<
><
DICHTUNG BEI BETRIEB DES ANSCHLUSSES AUF DER RUCKSEITE:
Unsere Standard-Ausgleichsgelenke werden wie folgt betrieben: Bei Betrieb der Anschliisse auf der Riickseite:
e auf Durchmesser (D?) o Entfernen Sie die Schrauben STHc von den Anschliissen (R?)
@ von der Riickseite Ausgleichgelek  Kundenschnitistelle o VerschlieBen Sie die Anschliisse (D*) mit Standardkappen
. i ’ o Dichtung wie gezeigt herstellen
Diese Ausgleichsgelenke
wderden mt|1tl offenen (l‘)",) MODELL Ring | T | wi | /A
Xnggﬁlzzcser? sé]séelir:aefgr(t. ) CH.50 Kein riickseitiger Betrieb
CH.80 R4 4 9.2 M4
CH.110 R5 5 10.2 M5
CH.140 R6 6 1.7 3
CH.165 R6 6 1.7 M6
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HORIZONTAL-AUSGLEICHSZYLINDER: CH-REIHE

MODELL (Max. empfohlene) Amplitude Kapazitét Gewicht
Transportlast (kg) (mm) (cm’) (kg)
CH.50 2 +3 5.2 0.195
CH.80 8 +5 26.8 0.630
CH.110 14 +6.5 56 210
CH.140 30 +8 143 4310
CH.165 40 +12 236 8.700
| MODELLE : CH.50 - CH.80 - CH.110 | | MODELLE : CH.140 - CH.165 |
Exzentrische Achse mit & J Exzentrische Achse mit & J
T Tiefe = Tx
[o]b)]
4 i it i : 1
HE— W L >
N ZE ! Anschliisse W > a2 IN
< D)< < ' !
HE\ A
I P ki
IS - _czf : ] it "I —,15
> OF OF
@ H 0,01 > 0
0,02 :
D H-o00 Anschliisse W
5% 30y .. . Ricks. Betrieb
A Riicks. Betfrieb 60Y (siehe vorige
- (siehe vorige Seite)
Seite)
Anm.: Rickseifiger
Betrieb nicht
mdglich bei K
Modell CH.50
g rt
4 30y i 30Y >
D D W
MODELL| A | B ] D |E| F H|J K L MNP |R|S|T]|Tn« W X [ X1 Z
CHS50 | 365 (10| 30 [50 | 3] 16 |20 [ 6 43 [3 | M3 |6 [11 |5 |25 M3 | 7 M5 2 §§§ 33.5
CH.80 |529| 13 (508 (80 | 5| 28 | 34 (10 | 69855 | M5 |11 |16 |10 [ 4 | M5 | 11 | G1/8 | 3 |40° 47.9
CHA10 | 71 |13 | 762 |110 (65| 28 | 40 |13 | 9525 8 | M8 |16 | 16 [12 [ 6 | M8 | 14 [ G1/8 | 3 |30° 62.5
CH.140 | 89 | 20 [107.95|140 [ 8 | 40 | 54 |16 | 1222 8 | M8 [18 [ 22 |12 | 6 | MB | 16 [ G1/4| 5 X X [ 72
CH.165 | 102 | 20 | 127 |165 [ 12| 40 | 56 | 24 | 1429 |10 | M10 |23 [ 24 |16 | 8 [ MIO| 20 [ G1/4| 6 X X |90
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